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SST0001 Roboty zwigzane z montazem instalacji elektrycznych i osprzetu wraz z instalacja
odgromowa
(CPV: 45300000-C; 4531000C-3; 45314000-0).

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ST sg wymagania detyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem instalacii elektrycznych i
osprzetu w obrebie przedmiotowej inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument konfraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét opfsanych w
przedmiocie specyfikacii

3. Zakres robét objetych specyfikacja:

Zakres robot instalacyjnych w budynku w kelejnosci technolegicznej wykonania jest nastepujacy:
wewnetrzre linie zasilajgce, rozdzielnice i tablice elekiryozne.

instalacja oswietlenia ogdinego,

instalacja oswieflenia awaryjnego i ewakuacyjnego,

instalacja gniazd wiykowych 230 V,

instalacja sifowa,

instalacja cdgromowa, uziemiajaca | wyréwnaria petencjatow,

instalacfa ochrony od porazef.

4, Materiaty

Aparaty | urzadzenia powinny posiadaé atesty i certyfikaty na zgodno$é z obowiazujacymi przepisami i normami. Wymagane
afesty i certyfikaty nalezy skompletowad i przekazaé uzytkownikowi w dniu przekazania obiektu do eksploatacii.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji slektrycznej wg zasad ninijsze] ST sg;
+  przewody elekiryczne,
oprawy oswigleniows,
rozdzisinice i urzadzenia elektryczne,
osprzet tacznikowy i gniazda wtyczkows,
liczniki energii elekirycznej,
odgatezniki | puszki instalacyjre,
osprzet elektroinstalacyiny ,
aparaty zabezpieczajace, taczeniowe, wylgczniki, rozigczniki.
tablice elekiryczne,
pozostale wyszeczegélnione w dokumentacji projektowe].

5. Przechowywanie i skfadowanie materiatow

Sktadowanie materialow powinno odbywaé sie zgodnie z zaleceniami producentdéw, w warunkach zapobiegajacych
zhiszezeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sig whasciwosci technicznych na skutek wpiywu czynnikéw atmesferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiaféw oraz wymagania w
zakresie bezpieczedistwa przeciwpozarowego.

6. Sprzet
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje sig uzycie nastepujacego sprzetu;
e samochdd dostawezy do 0,9 ¢,

o spawarka transformatorowa do 500 A,
e eleklronarzedzia: wiertarki, wkretarki akumulatorowe, dhifownice, miotowiertarki craz mtoty udarows.
6.1 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

e Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robatach powinny odpowiadaé ogolnie
przyjatym wymaganiom co do ich jakosai | wytrzymarosc!,

» Maszyny, urzadzania | sprzet zmechanizewany powinny mieé ustalone parametry techniczne i powinny byé
ustawicne zgodnie z wymaganiam producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem,

»  Nalezy uniemozliwi¢ dostep do maszyn i urzgdzen na miejscu prowadzenia robdt osobom nieupowaznionym do
obstugf.

o UZzywane na budowie maszyny i urzadzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy zabezpieczyt przed mozliwoscig uruchemienia przez osoby niepowotans.

»  Przekroczenie warunkéw technicznych i ckreslenych przez producenta jest zabronicne.
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6.2 Transport

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi drodkami transportu, zabezpieczone w sposob zapobiegajacy
uszkodzeniv oraz zgodnie z przepisami BHF i ruchu drogowego, Srodki transportu powinny byé odpowiednio przystosowane
do transportu materiatéw, elementow i urzadzen itp. Niezbednych do wykonania robét. Podczas transportu, zatadunku |
wytadunku oraz skfadowania materiatow i urzgdzen nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow.

7. Wykonywanie robot
Wykonawca przedstawi do akceptacii projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajgey wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty instalacyjne. :

7.1 Trasowanie

Trasa instalacji elekirycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna dia prawidtowej konserwacji oraz rementow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowyah.

7.2 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukeje wapercze | uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalagji elektrycznych, bez wzgigdu na rodzaj instalacj,
powinny byé zamccowane do podioza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja hgdzie pracowat, araz sam rodzaj instalacii.

7.3 Przej$cia przez sciany i stropy

Przejécia przez $ciany i stropy powinny spetniat nastepujace wymagania:

e wszystkie przejécia obwoddw instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. muszg by¢ chronicne przed
uszkodzeniami,

e przejscia te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych,

e przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposob szczelny,
zapewniajgcy nie przedostawanie sie wyziewdw,

e obwody instalacj elektrycznych przechodzac przez podiogi musza byé chronione do wysckosci bezpieczne]
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi,

e nalezy stosowat rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

» przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mieé klase odpomosci ogniowej
(El) wymagang dla tych elementow,

e dopuszcza sie nieinstalowanie przepustow, o ktorych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalacji wocnych,
kanalizacyjnych | ogrzewczych, wprowadzanych przez $ciany i stropy do pomieszezen higienicznosanitarnych,

o przepusty instalacyjne o érednicy wiekszej niz 0,04 m w $cianach i stropach pomieszczenia zamknigtego, dla
ktorych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz £ 160 lub R E 160, a niebgdacych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mieé klase odporncsci ogniowej (E ) $cian 1 stropdw fego
pomieszczenia.

7.4 Montaz sprzetu, osprzetu i opraw o$wietleniowych

Sprzet { osprzet instalacyjny nalezy mocowat do podioza w sposéb zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do
mocowania sprzetu i osprzetu do podioza moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzane na podiozu,
przyspawane do stalowych elementow konstrukeji budowlanych lub przykrecone do podioza za pomoca, kotkow i érub
rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy
mocowat przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania hakow za
pomocy, kolkéw rozporowych z tworzywa sztucznego. Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno unismozliwiac ruch
wahadlowy oprawy. Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczyé z przewodami wypustow za pomocy 2gezy
$wiecznikowych.

7.5 Podejscia do odbiornikéw

Podejécia instalacii elektrycznych do odbiornikdw nalezy wykonywaé w miejscach bezkelizyjnych,

bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny. Podejécia do przewodéw ulozonych w podiodze nalezy wykonywaé w rurach
stalowych, zamocowanycn pod powierzchnig podtogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach. Rury i kanaly
musza spefniaé odpowiednic warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad podtogg do wysokosci koniecznej dla
danego odbiornika, Do odbiornikow zasilanych od géry nalezy stosowaé podejécia zwieszakowe. Sg to najezeScie] oprawy
oswiclleniowe lub odbiorniki zasilane z instalacji zawieszonych na drabinkach Iub korytkach kablowych. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykonywaé jeko sztywne, lub elastyczne w zaleznoéci od warunkow technolegicznych i rodzaju
wykenywanej instalacji, Do odbiomikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykenywaé przewodami utoZzonymi na fych $cianach, stropach lub kenstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju
podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.




7.6 Ukladanie przewodow

a) Przewody izolowane jednozylowe w rurkach,
Uktzadanie rur:

*  Rury nalezy ukladac na przygotowanej | wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu. Kofice rur
przed pofaczeniem powinny byé pozbawione ostrych krawedzl. Zaleznie od przyjetej technologii montaZu i
rodzaju tworzywa faczenie rur ze sobg oraz sprzetem i osprzetem nalezy wykonywat przez:

0 wsuwanie w otwory lub Kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,

o wkrecanie nagwintowanych kofcow rur,

o whkrecanie nagrzanych koncow rur.
tuki na rurach nalezy wykcnywaé tak aby spfaszczenie przekroju nie przekraczato 15% wewnafrzng] §rednicy. Promien
giecia powinien zapewnia¢ swobodne weigganie przewoddw. Cala instalacja rurowa powinna byé wykonana ze spackiem
0.1% aby umozliwié cdprowadzenie wody powstate] z ewentualnei kondensacji. Zabrania sig uktadania rur z weiggnietymi w
nie przewodami.
Weigganie przewoddw:

o Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzic prawidlowos¢ wykonanege rurowania,
zamocowania sprzefu | osprzelu, jego polaczen z rurami oraz prezelotowose. Weiaganie przewodéw nalezy
wykonat za pomocy specjalnego osprzetu montazowege. Nie welne do tego celu stosowaé przewoddw, ktore
pdiniej zostang uzyle w instalacji. Laczenie przewoddw wykonad wg wozesniej opisanych zasad.

b) Przewody izolowana kakelkowe na uchwytach,

W zaleznoscl od rodzaju pomieszczen instalacje nalezy wykonaé:

o wwykenaniu zwyktym,

s wwykonaniu szezelnym.,

Stosuje sie nastepujace rodzaje instaladji:

»  bezpodrednio na podiozu za pomocg uchwytdw pojedynczych |ub zbiorczych,

s  na uchwytach odlsgtosciowych (dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych,

s pod tynkiem z osprzetem zwyktym lub bryzgoszczelnym,

» nakorytkach prefabrykowanych metalowych,

e W listwach PCW.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnsj nalezy przewody i kable uszczelniaé w sprzecie i osprzecie oraz aparatach za
pomoca, dlawikow. Srednica diawicy | otworu uszczelnisjacego pierécienia powinna byé dostosowana do $rednicy
zewngtrzne] przewodu lub kabla. Po dokreceniu dfawic zaleca sig dodatkowe uszczelnianie ich za pomecy odpowiednich
uszczelniaczy.

Ukladanie przewodédw na uchwytach:

+ Na przygotowanej trasie nalezy zamontowat uchwyty wg wezesniejszego opisu. Odleglodal od uchwytdw nie
powinny by¢ wieksze od 0,5 m dla przewoddw kabelkowych i 1.0 m. dla kabli. Rezstawienie uchwytow powinno
by takie aby odleglodcl miedzy nimi ze wzgleddw estetycznych byly jednakowe, uchwyty miedzy innymi
znajdowaly sie w poblizu sprzgtu i osprzetu do ktérego dany przewdd jest wprowadzony craz aby zwisy
przewodow pomiedzy uchwytami nie byty widoczne.

Wykonanie instalagji p/t wymagag bedzie:

o UloZenia przewoddw | zainstalowania osprzefu przed wykcnaniem fyrkowania. W przypadku wykenywania
instalacji na istniejacych cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wnek
pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji jake szczelnej nalezy przewody i kable
uszczelniaé w osprzecie oraz aparatach za pomocs, diawnikéw. Srednica glowicy i otworu uszczelniajacege
pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla. Po dokreceniu diawic zalaca
sig dodatkowe uszczelnienie ich za pomocg odpowiednich uszczelnien.

Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagaé bedzie;

« Zamontowania konstrukcji wsporczych dfa korytek do istnigjacego podtoza, wozenie korytek na konstrukcjach

wsporczych, utoZenie przewoddw w korytku wraz z zalozeniem pokryw.

7.7 Laczenie przewoddw

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy dokonywat w sprzgcie i osprzecie instalacyjnym [ w
cdbiornikach. Nie wolo stosowaé polaczen skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone
fabrycznie na zewnafrz przewody, a samo ich podtaczenie do instalacii nie zostafo opracowane w projekcie, sposob
podtaczenia nalezy uzgodnié z projektantem lub kompeteninym przedstawicislem Inzynfera. Przewody musza byé utoZone
swobodnie | nie moga byé narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o
rodzaju wykonania, przekroju i liczbie cla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do kibrych przewody sq przytaczene za pamoca oczek, pomigdzy oczkiem a nakretka
oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé sig podktadki metalowe zabezpieczone przed korozjg w sposéb umoziwiajacy
przeptyw pradu. Diugosé odizolowansj Zyty przewodu powinna zapewniaé prawidlowe przytaczenie. Zdsimowanie izolagji |
oczyszezenie przewodu nie moze powodowat uszkodzen mechanicznych. W przypadku sicsowania Zyt ocynowanych




proces czyszezenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny. Korce przewodow miedzianych z Zytami wielodrutowymi (linek)
powinny lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sig zastosowanle tulejek zamiast cynowania).

7.8 Przytaczanie odbiornikéw
Migjsca potgczen 2yt przewcdow z zaciskami odbiornikéw powinny by dokiadnie oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢
wykonane w sposdb pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity
docisku, korozjg itp. Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od kenstruke)t odbiornika i
warunkéw technologicznych. Przytgczenia sztywne nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednic do
odbiornikéw craz przewodami kabelkowymi i kablami. Polgczenia elastyczne stosuje sig gdy odbiorniki narazone sg na
drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane sa do przesunigé lub przemigszczen. Polaczenia te nalezy wykonat:

e przewodami izolowanymi wiglozytowymi gietkimi lub oponowym,

s przewodami izolowanymi jednozylowymi w rurach elastycznych,

¢ przewodami izolowanymi wieloZytowym: gigtkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

7.9 Montaz tablicy rozdzielczej

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanych oddzielnie nalezy
konstrukeje te mocowaé do podioza w sposéb podany w dokumentacji. Urzgdzenia skrzynkowe dostarczone na migjsce
montazu wraz z przykrecena do nich konstrukcja wsporcza nalezy wstawié w przygotowane otwory i zalaé betcnem. Tablice
w obudowie nasciennej lub zaglebionej nalezy przykreca¢ do kotew lub konstrukefi wsporczych zamocowanych w podfozu.
Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

zainstalowaé aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

dokrecic w sposoh pewny wszystkie Sruby | wkrety w pofaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

zatozyé ostony zdjgte w czasie montazu,

podtaczy¢ obwody zewnetrzne,

podiaczy¢ przewody ochronne.

7.10 Montaz zwodow pionowych i uzioméw zwodéw piorunowych budynku

Zwody poziome:

s 7 drutu stalowego ocynkowanego 8 mm na typowych uchwytach dystansowysh dostosowanych do typu dachu.
Do zwoddw przylaczyé zwody na kominach (wsporniki kotwione) konstrukcje metalowe, itp.

e Jako zwody piorunochronne — dach stromy pokryty dachéwka ceramiczna, Projekiuje sig instalacie odgromews,
wg ochrony podstawowsj.

e  Przewody odprowadzajace:

» Z plaskownika stalowego ocynkowanego 25x4 mm. Ukladaé w stupach stalowych oraz pod tynkiem od zlgcza
kontrolnego do poziomu dachu. Zwraca sig uwage na cdpowiednie {tagodne) przejécie zwodow z dachu do
potaczenia z przewodem odprowadzajgeym.

Uziomy:

¢ Jako uziomy naturalne nalezy wykorzystaé zbrojenie taw fundamentowych.

Ztacza konfrolne:

» Instalowat w skrzyniach elewacyjnych montowanych w elewagji budynku.

7.11 Proby montazowe
Po zakoficzeniu robdt nalezy przeprowadzié praby montazowe obejmujgoe badania i pomiary. Zakres préb montazowych
nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych préb cbejmuje:
s pomiar rezystancji izolagji instalacii,
s  pomiar rezystangji izolacji odbiomikdw,
» pomiary impedancii petil zwarciowych,
= pomiary rezystancji uziemien.
8. Kontrola jakoéci wykonania robét ziemnych
Sprawdzenie i odbidr robot powinno by¢ wykenane zgodnie z normami i przepisami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:
e zgodno$é wykonania robét z dokumentacjg projektowa,
e wlasciwe podigczenie przewodu fazowego i neutrainege do gniazd,
e zalgczanie punktéw swietinych zgodnie z zatozonym programem,
e wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skutecznoci ochrony przeciwpcrazeniowej z
przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.

8.1 Zasady kontroli jakosci robot:

s Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggna¢ zaiozong, jakosé robot.
« Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.




» Wykonawca zapewni odpowiedn! system kontroli, wigczajac personel, sprzef, zaopatrzenie | wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykenania robét,

e Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru meZe zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonsirowania, 2e poziom ich wykonania jest zadowalajaoy.

» Wykenawca bedzle przeprowadzat pomiary i badania materiatow oraz robot z czestofliwoscia zapewniajacs
stwierdzenie, e roboty wykenano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacj! projektowej ST.

e« Minimalne wymaganfa co do zakresu bedan i ich czestolliwosé sg okreslone, Inspekior Nadzoru ustali, faki
zakras kontroii jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa

o Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg waznag
legalizacje, zostaty prawidiowe wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawcea.

8.2 Préby wykonane przez producentow

Wszystkie urzgdzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawse w ramach ninigjszego koniraktu
powinny byé poddane prébom okreslonym w odnosnych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pismie.

8.3 Proby i badania wykonane w czasie budowy

Proby | pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystangji izotagjl, biegunowosé i cigglosé polaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu
robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prab i pomiaréw dia kolejnych fragmentow
instalacjl. Wykenanie odnosnych préb powinno byé niezwiccznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasle wykonywania robot;

» Trasy przewodowe — po wyltrasowaniu fras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodnosé ich przebiegu
z Dokumentacjg Projekiowa, Wazelkie cdstepstwa nalezy uzgadniaé z Inspektorem Nadzoru,

s  Uktadnie Przewodow - Podezas ukiadania przewoddw i po zakoriczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzic
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyZowania z innymi instalacjami.

e Sprawdzenie ciggtosci 2yt — Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy
wykonaé przy uzyciu przyrzaddw o napigGiu nie przekraczajacym 24V, Wyniki sprawdzenia nalezy uznaé za
dodatnie, jezeli poszczegbine zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegodling fazy na obu kofcach lnii sg
cznaczone idenfycznie.

8.4 Ogledziny po zakonczeniu robét

Po zakoriczeniu robdt, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napieci wykonawca zobowigzany jest dokonaé ogledzin
instalacji z projektemn, wiasciwego odbioru | montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegolnie takich, kiére
moghyby spowodowas pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zostaé odnofowane
w dzienniku budowy.

8.5 Proby montazowe po zakoficzeniu robot

Po zakonczeniu robot wykonawca jest zobowlgzany wykonaé badania;

s cigghost potgezen obwodow,

»  rezystancji izelagji,

s ochrony przez zastosowanie przegréd | obwoddw wykonanych podczas montazu,

s skutecznosci dziatania srodkdw ochrony przeciwpozarows,
Metody pomiarowe powinny byt zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar rob6t
Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnosci Inspektora Nadzory i powinien byé przeprowadzony zgodnie z
obowigzujacymi zasadami zardwno na etapie wykonania, jak i po zakonczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
odrebna caloé obiektu. Obmiar powinien by6 prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kesztorysowaniu.,
Przedmiary rob6t sporzadzono w oparciu o zatcZenia kalkulacyjne zamieszezone w katalogu naktaddw rzeczowych KNR,
Jednostka obmiarowg dla instalacji teletechnicznych sg;

o zaprawianie bruzd -m
s przygotowanie podioza pod sprzet instalacyiny mocowary przez przykrecenie

s  do kotkdw ogadzonych w podiozu ceglanym - 8zt
s przygotowanie pedioza pod sprzgtinstalacyjny — wykonanie Slepych otworow

s wpodiozu ceglanym - szt.
»  wykucie wnek w Scianach -md
= przewody izolowane jednozytowe, wciggane do rur -m
s tablice rozdzielcze - kpl.
o puszki z tworzywa szlucznege przykrecane, puszki przytaczeniowe - 52t




e przewody kabelkowe p.t. uktadane w gotowych bruzdach w podtozu innym  niz betenowe -m
e przewody kabelkowe ukladane w listwach elektroinstalacyjnych : -m
e puszki instalacyjne podtynkowe - 8zt
o odgatezniki - sz,
» lgczniki podtynkowe - gzt.
» gniazda instalacyjne wtyczkowe zs stykiem ochronnym 2-biegunowe podtynkowe - gz,
»  oprawy oswietleniowe przykrecane - kpl.
»  oprawy $wistidwkowe sirugoodporne, pyloszozelne ~kpl.
s oprawy ofwisflenia ewakuacyjnego - kpl.
s polgczenie przewoddw kabelkowych do urzadzen pod zacisk |ub bolce - szt
¢ przewody uziemiajace | wyréwnawcze w budynkach, mocowane na wspornikach $ciennych,

s Kkolkach wstrzsl. -m
s mostki bocznikujace na rurach ¢ §r. do 100 mm fgczone na obejmy -5zt
»  uchwyly uziemiajace skrecane na rurach - 8zf.
¢ badania i pomiary Instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) {kazdy nastgpny pomiar) -5z,

10. Odbidr robot

10.1 Ogolne zasady odbioru robét

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robdt pod wzgledem ich ilosci, jakosci | wartosci. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzsjgce wykonanie robot
Inwestorowi do akceptaci.

Odbidr jest potwierdzeniem wykanania rebét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami.

Instalator systemu jest odpowledzialny za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii,

» za odpowlednie przeszkolenie pracownikéw Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowege obchodzenia
sig z systemem, :

Do szczegdlnych obowigzkow Wykonawcy nalezy.

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producents urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzgdzen

« sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen skiadowych i calego systemu,

» opracowanie | przekazanie instrukgji obstugi systemu oraz dokumentagii powykonawcze],

e  zapewnienie zgodnosci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepistw cchrony
przeciwpozarows],

s zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

o przed rozpoczeciem robGt wykonawca powinien zapoznaé sig z obieklem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu robdt,

o odbiér keficowy robat moze sie odbyé po zakoficzeniu wszystkich robot i technicznym potwierdzeniu
poprawno$ci | jakodci wykananych robét poprzez wykonanie pomiaréw i badan instalac,

e poc zakoficzeniu robdt lub etapu robdt wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacit powykonawcze] zawierajacej: protokoty z wykonanych pemiardw i badan instalad,
certyfikaty, atesty i dekiaracje zgodnoscl dla zabudowanych materialow i urzadzen, oraz ogwiadczenie kierownika
robét o wykonaniu robét zgodnie ze spacyfikacjg zamawiajacege | wymogami obowigzujacych przepisow i norm,

» dokladne terminy i sposob przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modemizagji badz rozbudowy
czynnych instalacji kemputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowe uzgadnia¢ z administracjg cbiektu,

o w trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaé postanowien regulaminu porzadkowego obowigzujgcego w
danym obiekcie,

+  Wykonawca zobowigzany jest do przywrocenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykoficzeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa platnosci

Zapisy umowy zawartej pomiedzy Inwestorem a Wykenawca,

Ptaci sig za jednostki obmiarowe wykcnane zgodnie z obmiarem robét | podziatem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku
Budowy. Podzial robét na obiekcie podlegajacych odbiorom czeéciowym i koficowym ustala przyjety w umowie wykonawczej
harmonogram robét zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stanowi¢ podstawe do roziiczenia prac.
Podstawg planosc jest pozytywny wynik odbioru komisji cdbiorcze.

12. Przepisy zwiazane (dokumenty odniesienia)

e PN-87/=-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdinego przeznaczenia do ukiadania na state.
+  Przewody o izolacji i powtoce polwinitowe, okragle,




FN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody jednozylowe o izolagji polwinitowe;,
N-SEP-E-004. Kable elekiroenergstyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych
powtoce polwinitowsj na napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
PN-EN 12464-1/2004. Swiatlo | oéwietlenie. Oéwietlenie miejsc pracy. Czess 1: Migjsca pracy we wnetrzach.
PN-86/E-05003.01. Ochrena odgromowa obiektow budcwlanych. Wymagania ogolne przepisy budowy urzadzen
elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.
s  PN-EN 81140. Cchrona przeciwporaZenicwa.
Uwaga:
Nie wymienienie tytulu jakisjkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem palskim,

e« @ & 8 9 =

88T0002 Instalacje teletechniczne: System sygnalizacji pozaru SSP
(CPV: 45300000-0, 45312100-8, 4531420C-3, 45315100-9, 45315600-4).

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykenania i odbioru robdt polegajgcych na montazu instalacji systemu
sygnalizacji pozaru w obrebie przedmiotowsj inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizagii | odbiorze robot.

2. Zakres stosowania specyfikacii

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w przedmiocie
specyfikacii.
3. Zakres rohot objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z zainstalowaniem centrali
sygnalizacji pozaru craz wykonanie systemu sygnalizac)i pozaru w obrgbie przedmiotows) inwestycji.
Robaty, ktdrych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosdci Uumozliwiajace i majace na celu:

* ulozenie i ckablowanie pod system sygnalizacji pozaru

e zamontowanie czujek wykrywajgcych pozar w wybranysh pomieszczeniach budynku.

4, Materialy

Wszystkie zakupicne przez Wykonawce Materialy, dla kidrych obowigzujace przepisy przewiduja posiadanie za$wiadczenia
0 jakosct, powinny by¢ zaopatrzone przez preducenta w taki dokument, Inne materialy powinny byé zaopatrzone w taki
dokument na Zyczenie Inwestora. Materialy na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kempletnodcei i zgodnosc! z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad [ub wystapienia walpliwosci, cc do jakosci materialdw nalezy przed ich
zamontowaniem poddac je badaniom okreslonym przez dozor techniczny robot. Materiaty nie spenisjace wymagan nie
moga by uZyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomigszczeniach przeznaczonych de tego celu, tj. zamknietych |
suchych,

Zestawienie urzadzen | materiatéw zgednie z wytycznymi dokumentacii projektows],

5. Sprzet

Wykonawca przysiepujacy do wykonywania instalacji dzwigkowego systemu rozgiaszania DSR winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych wiadciwg jakosc robdt. Roboty mazna wykonad
recznie lub przy uZyciu dowclnego fypu sprzetu, Wykonawca poncsi odpowledziainodé za wszystkie szkody powstale
podezas realizacii | jest zobowlgzany do ich usuniecia we wiasnym zakresie i na wiasny koszt,

6. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkdw fransportu, ktdre nie wpiyng niekerzystnie na jakosc
wykonywanych robdt.

Liczba $rodkow ftransportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okrelonymi w dekumentacii
projektowe, specyfikacji technicznej | wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym
umowa,

Wykonawca winien wykazaé sle mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujacego whasciwg, jakose robot.
Na $rodkach fransportu przewczone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie
z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce, dia poszezegdinych materiatow i elementow.

7. Wykonywanie robét

Roboty instalacyjne nalezy wykonywa¢ zgodnie z przepisami i wymaganiami okreslonymi m.in. przez zestaw norm |
przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technclogii wykonywania robot sg depuszczalne po uzyskaniu
akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalacjl powinno Scisle odpowiada¢ wymaganiom ninlejszej specyfikacji, a ponadto
uwzgledniaC wymagania okreslone w odnoénych normach, przepisach i warunkach wykenania i edbioru fechnicznege.
Calost robdt powinna by prowadzona z uwzglednieniem:




s przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy

e przepisdw dotyczacych ochrony przeciwpeczarowe

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych
Wszystkle przewody systemu sygnalizacji pozaru prowadzone do gniazda czujki musza byé jednorodne i nie nalezy ich
taczyt w jakikolwiek sposéb.

7.1 Instalowanie linii dozorowych, wypustdow i osprzetu

Przy wykonywaniu linii dozorowych nalezy przeprowadzié nastgpujgcs roboty podstawowe:

»  trasowanie
montaz uchwytdw
przejécia przez $ciany i stropy, montaz osprzgtu
taczenie przewodow
podejécia do gniazd | przyciskow.
przylaczenie do gniazd, listew i zaciskow
Trasa instalacji sygnalizacji pozaru powinna przebiegat bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowej konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych. Nalezy uwzgledni¢ wszystkie wymaganta zawarte w normie BN ~ 84/ 8984 - 10, Zakladowe sieci
telekomunikacyjne przewodowe. Instalacie wnefrzowe. Ogdine wymagania”.
Wszystiie przejécia obwedow instalacj przez éciany i stropy musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejécia
wymienione wyze nalezy wykonywaé w przepustach rurowych. Przejscia przez ciany i stropy bedace granicami stref
pozarowych nalezy uszczelni¢ masa ognioochronng o takiej samej odpornogci ogniowe] jak odpornosé Sciany lub stropu
przez ktdry wykonany jest przepust.
Instalacje sygnalizacji pozaru nalezy wykonywaé wytacznie kablami i przewodami ¢ Zylach miedzianych :

s minimalne] srednicy zyty kabla 0,5 mm

e minimalnej érednicy zyty przewodu 0,8 mm (przekréj poprzeczny 0,5 mm?), :
Przy trasowaniu ciagéw instalacyjnych nalezy dazyé do jak najmniejszej lloci skrzyzowari i zblizeh z ciagami instalacji
elektroenergetycznej i innymi instalacjami, jak siecia wodociagowa, | kanalizacjg, centralnego ogrzewania, kanatami
wentylacjl itp. Dopuszczalne odlegtodci przy skrzyzowaniach | zblizeniach z innymi instalagjami zgodnie z norma,
Linie dozorowe naleZy prowadzi¢ przelctowo przez ostrzegawcze rgezne i samoczynne.

7.2 Instalowanie elementéw SAP

e Czujki nalezy instalowa¢ w gniazdach osadzonych w migjscach przewidzianych w projekcie. Typ gniazda
uzalezniony jest od sposobu prowadzenia instalacji : pod tynkiem , na podiozy , do montazu wiszacego , W
wykonaniu szczeinym itp.

o Przy montazu czujek nalezy przestrzegaG m.in. zachowania odpowiednich odlegtosci czujek termicznych od
#rodet ciepta , czujek dymu od kratek wentylacji wyciagowej | nawlewnej , prawidlowego rozmieszozenia czujek w
stosunku do chronicnych obiekiéw ( np. regaty w magazynach) oraz przeszkéd budowlano-konstrukeyjnych (np.
podciggi , kasetony ).

s Powierzchnie dozorowe , wzajemne odlegtoéci czujek , odleglosci od cian oraz wysokos¢ zawieszenia nalezy
dobierad wedtug instrukcji preducenta , wytycznych CNBOP oraz PN.

¢ Reczne ostrzegawcze pozaru nalezy instalowaé w miejscach widocznych i tatwo dostgpnych. Ostrzegawcze
nalezy instalowaé na wysokosci 1,4-1,5 m od podtoza. Otwory dtawicowe do wprowadzania przewodow powinny
by¢ uszczelnione.

e Liczba ostrzegawczy (czujek i przyciskéw) w jednej linii dozorowej nie moze przekroczy¢ liczby okreslonej przez
w wytycznych projektowania i instrukcji fabrycznej producenta. '

» Pomieszczenie , w ktdrym instalowana jest centralka SAP , powinno znajdowat sig na parterze. Pomieszezenia
fo musi byé latwo dostepne, W miejscu zainstalowania centralki SAP powinien by¢ zapewniony staty nadzor. W
miejscu odbierania sygnatu alarmowego musi byé zainstalowany aparat telefoniczny.

» Centralka powinna by¢ wyposazona w zasilacz (prostownik) [ baterig akumulatorow.

o Bateria akumulatoréw powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznkami o wartesci nie mniejszef niz 10A
umieszczenymi jak najblize] jgj zaciskow.

» Linia zasilajgca centralke powinna byé bezposradnio podiaczona do skrzynki ztaczowej lub do najblizszej tablicy
rozdzielcze] zasilanej wewnetrzng linia zasilajaca (przed wytacznikiem giownym). Zabezpieczenie linii zasilajace]
centraike nalezy specjalnie cznakowad.

e Zabrania sie zasilania centralki sygnalizacji pozaru z obwedu gniazd iub obwedu o$wietieniowego.

» Baterie akumulaforéw nalezy dobra¢ w taki sposéb , aby jej pojemnoéé wystarczyla na 30-to godzinng prace
centrali w czasie dozorowania oraz na 30-minutowy alarm zaktadajac , ze slarm obejmuje maksimum 33,3%
wszystkich linii dozorowych w tym samym czasie. W celu ustalenia odpowiedniej pojemnosci bateri
akumulatorow nalezy okreslié catkowity pobér pradu przez sieé systemu sygnalizacji pozaru , a mianowicie :

e -wczasie dozorowania
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- w czasie alarmu.

Do baterii akumulatoréw nie wolno podigczaé zadnych odbiomnikdw nie nalezacych do systemu sygnalizaci
poZary.

Po wlaczania zasilania lub przesytania sygnalow zdalnego stercwania nalezy wykorzysta¢ cbwody
sygnalizacyjng centralki,

Centralka powinna byé mocowana na $cianie nosnej nie podlegajace] wsirzasom , w odleglosci 1,3-1,4 m od
podicgi do dolngj krawedzi obudowy. Odleglost od grzejnikdw powinna wynosié co najmnig] 0,8m.

Montaz centralki SAP powinien odbywad sie zgodnie z wymaganiami instrukci fabrycznej.

Pclaczenie baterii akumulatoréw z zasilaczem i centralkg nalezy wykonaé przewodami miedzianymi. Rezystancja
tego polaczenia nie powinna przekraczaé 0,08 Q.

7.3 Préby montazowe

Préby dotyczg badan i pomiarow. Wyniki prob stwierdzone protokolarnie powinny byS przedstawione komisji

odbioru robot.

Pomiary rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykonaé dia najdtuzszych odcinkow w liczhie 20% agdine]

liczby obwoddéw dozorowych, Dopuszczalna wartos¢ rezystancji powinna byé przyjeta wediug instrukdii

fabrycznej dla centralki sygnalizacji pozaru,

Pomiar rezystancji izolacji zyly nalezy wykenac wzgledem drugiej zyly potgczonej z ziemig — dla wszystkich 2yl

finii dozarowych.

Przed uruchemieniem sieci SAP nalezy

o  zmontowad i podiaczyé wszystkie gniazda czujek , centratke i inng urzgdzenia wspdipracujace,

sprawdzi¢ prawidfowo$¢ podigczenia w gniazdach bisgundw zasilania czujek

przygofcwaé przewody faczace baterie akumulatorow do ich przytaczenia ,

przygofowaé sie¢ elektroenergefyczng do przylaczenia centralki (przed przytaczeniem nalezy wyjac

bezpieczniki).

Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych pelaczen w gniazdach i we wszystkich czujkach pozarowych w liniach

tdozorowych , uruchomienie instalacii SAP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Dokumentacia techniczno-ruchowg”

wydang przez producenta centralki.

Nalezy przeprowadzié préby dziatania centralki sygnalizadii pozaru co najmniej w nastepujacym zakresie:

0 alarm pozarowy, _

0 alarm uszkodzeniowy sygnalizujacy przerwe , zwarcie lub doziemienie w przewodach linii dozorowych i
sygnatowych , bezpiecznikach lub uktadach zasilajgeych centralke |

o alarm manipuiacyjny spowodowany na skutek niewtasciwych manipulagji , jak otwarcie drzwi lub wyjgcle z
centralki jakiegokolwiek zespotu.

Alarmy te powinny by¢ sygnalizowane opltycznie w cenfraice.

Nalezy sprawdzié , czy sygnaly informujgce o alarmie pozarowym raznig sig od sygnaldw zaktadowych.

Nalezy sprawdzi¢ , czy zainstalowana bateria akumulatorow jest wrasciwie dobrana i czy jest naladowana.

o O 0o

8. Kontrola jako$ci wykonania robét

Celem kentroli rebot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggnaé zatczong, jako$t robét.
Wykenawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system konfroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie
urzgdzenia niezbgdne do wykonania robdt.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawea powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jekogci i atesty stosowanych materistow. Materiaty bez tych dokumentow nie mega byé zainstalowane.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazgdat od Wykonawey przeprewadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw craz robét z czgstofliwoscig, zapewniajacy
stwierdzenie, Ze roboty wykonanc zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST,

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwost sa okradlone, Inspekicr Nadzoru ustali, jaki
zakres konfroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru swiadectwa, 72 wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowladaja wymaganiom norm okre$lajasych procedury badan.
Wszystkie koszly zwigzane z organizowaniem i prowadzenism badan materiatdw ponosi Wykonawca.

8.1 Proby wykonane przez producentow

Wszystkie urzadzenia, csprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszege kontrakiu
powinny byé poddane prébom okreslonym w odnosnych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pismie.
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8.2 Praby i badania wykonane w czasie budowy
Proby [ pomiary wykenywane na budowie powinny cbejmowaé pomiar rezystancii izolac]i, blegunowosg i cigglos¢ potaczen.
Wykonawca zobowiazany jest zapewnié wszystkie niezbedne przyrzady pomiarows do wykonywania prob. W miare postgpu
robt wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i pomiaréw dia kolejnych fragmentow
instalacjl. Wykonanie odnosnych prob powinno byé niezwlacznie odnotowane w dzienniku budowy.
Badania w czasie wykonywania rob6t:
¢ Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu
z Dokumentacja Projektows, . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.
¢ Uktadnie Przewodow — Podczas uktadania przewodéw | po zakoriczeniu robét keblowych nalezy przeprowadzi¢
pomiary: zgodno$é z trasg opracowana w dokumentagji oraz zblizenia i skrzyzowania z innym? instalacjami
o Sprawdzenie ciggiosci 2yt - Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosel faz nalezy
wykonat przy uzyciu przyrzaddw o napigciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznaC za
dodatnie, jezeli poszczegéine yly nie majg przerw oraz jezeli poszczegolne fazy na obu kofcach linii 58
gznaczone identycznie.
Wyniki badar (kopie) beda przekazywane Inzynisrowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe. W przypadku zadawalajgeych wynikow pomiarow i badan wykonywanych w. czasie wykcnywania robat, na
wniosek wykonawey, inzynier moze wyrazié zgode na nie wykonywanie hacan po wykonaniu rebot.
8.3 Ogledziny po zakonczeniu robdt
Po zakoficzeniu robdt, ich kolejnych etapéw oraz przed podaniem napigci wykonawca zcbowigzany jest dokonaé ogledzin
instalacji z projektem, wtagciwego odbioru | montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzer, szozegdinie takich, ktre
mogtyby spowodowaé pogorszenie bezpieczeristwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zostaé odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakorczeniu wykonywania rebét nalezy wykonaé czynnosci:
e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukgji | osprzetu
sprawdzenie dokladnogc! wykonywanych elementdw
stan przewodow i osprzetu
claglosé zyt kabla i przewoddw
prawidlowosé ochireny przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci przewodzacych dostgpnych,
wykonywanie pomiarow:
o  skutecznosel cchrony przed dotykiem peérednim czescl przewodzacych,
o rezystancii izolagji kabli | przewodow.

8.4 Préby montazowe po zakonczeniu robét

Po zakoficzeniu robot wykonawca jest zobowigzany (jesli wozesnie] nie zostat z tego zwolniony) wykena¢ badania:

s cigglost polaczen obwoddw

o rezystancji izolacji

o ochrony przez zastosowanie przegrod | chwodéw wykonanych podczas montazu

s skutecznoci dziatania $rodkdw ochrony przeciwpozarowej
Metody pomiarowe powinny byé zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9, Obmiar robét
Obrmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru | powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujacym! zasadami zaréwno na efapie wykonania, jak i po zakoficzeniu wykonania elementu robdt stanowigcego
odrgbna caloéé obiekiu. Obmiar powinien byé prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztoryscwaniu.
Przedmiary robot sporzadzono w oparciu ¢ zatoZzenia kalkulacyjne zamigszczone w katalogu nakiadow rzeczowych KNR,
Jednostka obmiarowg dla instalacji teletechnicznych sg;

e przewodyi kable - mb
e rury ochronne -mb
e listwy i kanaly elekiroinstaiacyjne PCV -mb
s osprzet - szt
e przebicia i przekucia - diugosé (cm) i $rednica (cm)

10. Odbidr robot

10.1 Ogolne zasady odbioru robot

Celem odbioru jest finalna ccena rzeczywiscie wykonanych robdt ped wzgledem ich ilogci, jakosci | wariesci. Wykonawca
zglasza gotowosé de odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanig robot

Inwestorowi do akceptacit.
Odbidr jest potwierdzeniem wykenania robdt zgednie z kontraktem | obowiazujgeymi normami.
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10.2 Odbiér systemu

Instalator systemu fest odpowiedzialny za;

udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumegtéw informacii
za odpowlednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia
sig z systemem.

Do szczegdinych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukgjami i zalaceniami producenia urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen

sprawdzenie w frakcie odbioru poprawnoéci dziatania wszysikich urzadzen skdadowych i catego systemu
opracowanie | przekazanie instrukej abstugi systemu oraz dokumentac]i powykerawcze]

zapewnienie zgodnosci wykonangj instalacii z wymaganiami prawa, przepiséw budewlanych, przepiséw cchrony
przeciwpozarows

zapewnienfe pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

przed rozpoczeciem robét wykonawca powinien zapoznaé sie z obiekiem, oraz stwierdzié odpowiednie
przygotowanie frontu rabét,

odbior koficowy robot moze sie odbyé po zakonczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu
poprawnosci i jakosci wykonanych robot poprzez wykonanie pomiaréw | badan instalacji.

po zakonczeniu rob6t lub etapu robét wykonawea zobowigzany jest do sporzadzenia | przekazania
zamawiajgcemu dokumentac]i powykonawczej zawierajacej: protokdty z wykonanych pomiaréw i badan instalacii,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dia zabudowanych materialow i urzadzen, oraz oswiadczenie kierownika
robot o wykonaniu robét zgodnie ze specyfikacia zamawiajacego | wymogami chowigzujacych przepiséw i norm,
dokladne fterminy i sposob przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modemizacji badz rozbudowy
czynnych instalac]l komputerowych i infermatycznych nalezy kazdorazowo uzgadniaé z administracia obiektu.

w frakcie wykonywania robét naley przestrzegac postanowien regulaminu perzadkowego ohowigzujacego w
danym obiekcie.

Wykonawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do sfanu pierwotnego oraz wykonania
niezbednych prac wykonczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa platnosci

Zapisy umewy zawartej pomiedzy Inwestorem a Wykcnawea,
Placi sig za jednostki obmiarowe wykonane zgednie z obmiarem robét | podzialem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku

Budowy.

Podziat robot na obiekcie podlegajacych cdbiorom cze$ciowym i koncowym ustala przyjety w umowie wykonawczej
harmonogram rohét zaakceptowany przez inwestora. Harmenogram fen bedzie stanowié podstawe do rozliczenia prac.
Podstawg platnosei jest pozytywny wynik odbicru komisji odbiorcze].

12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia)

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje w cbiektach budowlanysh. Dobér i montaz

wyposazenia elekirycznego. Obcigzalnosci pradowe diugotrwate przewodaw.

PN-IEC 60364-5-83 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i monfaz wyposazenia elekirycznego. Aparafura
laczeniowa i sterownicza,

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elekirycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60354-5-56 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elekirycznego. Instalacie
bezpieczenstwa.

PN-EN 50086-2-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddéw — Czesé 2-1; Wymagania
szozegOtowe dla systemow rur instalacyjnych sztywnych,

PN-EN 50086-1:2001 Systemy rurinstalacyjnych do prowadzenia przewodow — Czesé 1: Wymagania ogolne.
PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacie elektryczne w obisktach budowlanych -Cchrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrong przed zaktéceniami

elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektéw budowlanych.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elekfryczne w obiektach budowlanych - Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-EN 50090-2-2:2002 Domowe i budynkaws systemy elekironiczne (HBES) — Czgs¢ 2-2: Przeglad systemu —
Ogblne wymagania techniczne.

PN-IEC 60354-1:200C Instalacie elektryczne w obigktach budowlanych - Zakres, przedmiof | wymagania
podstawowe.

PN-EN 61537:2003 Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia przewodow,
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e PN-EN 50081-1:1996 Kompatybilnosé elektromagnetyczna ~ Wymagania ogélne dotyczace emisyjnosci —
Srodowisko mieszkalne, handlowe i lekko uprzemystowions.

e PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe ~ Cze&t 4: Kompatybilnoé¢ elekiromagnetyczna — Norma dla grupy
wyrobdw: Wymagania dotyczagce cdpornosci urzagzeri systeméw alarmowych, pozarowych, wiamaniowych i
osobistych.

e Rozporzadzenie MPIPS z 26.08.1997 r. {Dz. U. Nr 129 z 1997 r. poz. 844} w sprawie ogdinych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy.

» Rozporzadzenie MG z 17.09.1898 r. (Dz. U. Nr 80 z 1989 1. poz, 912) w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.

» Rozporzadzenie Ml z 12.04.2004 r. (Dz. U. Nr 109 z 2004 r. poz.1156) w sprawie warunkow
tachnicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.

Warunki Techniczne Wykonania i Cdbioru Rob6t Budowlano - Montazowych. Czgs¢ V -Instalacje elekiryczne
1973,
s  Przepisy Budowy Urzadzer Elektrycznych — PBUE 2 1997 1.

SST0003  Instalacje teletechniczne: System telewizji dozorowej CCTV

(CPV:45310000-3)

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét majgcych na celu wykonanie instalacii systemu

telewizji dozorowsj CTTV w obrgbie przedmiotows] inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizac]i i odbiorze
rob6t.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w przedmiocie
specyfikagji.

3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét elekirycznych zwigzanych z zainstalowaniem
telewizji dozorowe] CTTV (monitoringu) w obrebie przedmictowsj inwestycji.

4. Materiaty

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materiaty, dla ktorych obowigzujgce przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o jakoéci, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzié pod wzgledem kempletnosci i zgodnosei z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia wafpliwodci, co do jakosci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem poddaé je badaniom okreslonym przez dozér techniczny robot. Materialy nie spefniajace wymagan nie
moga byé uzyte, powinny byé przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, . zamknigtych i
suchych.

Zestawienie urzadzen | materiatw zgodnie z wytycznymi dokumentacii projektows.

5. Sprzet

Wykonawea przystepujacy do wykonywania instalacji telewizji dozorowe] CTTV wykaza¢ si¢ mozliwoscia, korzystania z
odpowiednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych whasciwa, jako$s robét. Liczba i wydajnosé sprzgtu musi gwarantowad
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projektowej, Specyfikac]i | wskazaniach inzynierda
w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wtasnoscig wykonawcy lub wynajgty do wykenywania robdt musi by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. ,

Wykonawca, kiéry przystgpuje do wykenania rozbudowy sieci rozdzielcze] i sterowniczej w budynku winien wykazat sig
mozliwoécia korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wlasciwg jakos¢ robot:

wiertarka udarowa z miotem,

zestaw urzadzen do zarabiania koncowek przewodaéw gigtkich,

wibromict slektryczny,

zestaw narzedzi do odizolowania przewodéw i kabli,

zestaw przyrzadow do zaciskania kofcowek gniazd RJ45,

bruzdownica do $cian z cegly,

przyrzady do gipsowania | osadzania puszek instatacyjnych w tynku,

przacinarka kontowa do cigcia profili metalowych pod koryta kablowe,

podnoénik koszowy do montazu kamer na wysckosci ok, 6,0m,

szelki do pracy na wysokosciach, kaski ochronne z atestami.
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6. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna nigkorzystnie na jakcsé
wykonywanych robdt. Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenis robot zgodnie z zasadami ckreslonymi
w dekumentacji projekiowsj, specyfikaci technicznej | wskazaniach przedstawiciela Inwestora {Zamawiajgcego}, w terminie
przewidzianym umawsg, Wykonawca winien wykazad sie mozliwodcla korzystania z samochodu dostawczego
gwarantujacego wiasciwa jakoss robot. Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszezeniem 1 uszkodzeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwérce, dia
poszczegdlnych materiatéw | elementow.
Sradki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza Specyfikacjg robot to:

o samochdd dostawczy

e samochdd skrzyniowy
Transport kaoli nalezy wykonaé w nastepujacych warunkach:

e kable naley przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sig przewozenie kabli w kregach, jeZeli masa kregu nie
przekracza 80 kg, a temperatura ofoczenia nie jest nizsza niz +401C, przy czym wewnefrzna $rednica kragu nie
powirna byt mniejsza niz 40-krotna $rednica zewnetrzna kabla.

» zaleca sig przewozenie bgbndw na specjalne] przyczepie, dopuszcza sie przewozenie kabli w skrzyniach
samochodow cigzarowych lub przyczepach. Bebny z kablami przewozona w skrzyniach samechoddw powinny
byé ustawicne na krawgdzi tarcz, a tarcze bebndw powinny byé przymocowane do dna skrzynt samochodu tak,
aby bebny nie mogly sig przetaczaé. Stawianie bebnéw z kablami w skrzyniach samechodu na plasko jest
zabronione. Kregi kabla nalezy uktadaé poziomo.

» zahronione jest przebywanie 0séb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami.

s Umieszczenie 1 zdejmowanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sie wykonywaé za pomoca
Zurawia. Swobodne staczanie bebndw z kablami oraz zrzucanie kregdw jest zabronione.

Transport materiatow i elementéw matagabarytowych np. osprzat i drobne urzadzenia elektryczne winier byé dokonywany w
fabrycznych opakowaniach w warunkach uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku | wytadunku oraz sktadowania materiatow i osprzetu nalezy przestrzegaé zalecen wytworgy.
Wskazane jest dostarczenie materiatow 1 osprzetu na stanowisko montazu bezpo$rednio przed ich zabudcwaniem

7. Wykonywanie robét
Roboty instalacyine nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okregionymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej fechnologii wykonywania robdt sg dopuszezalne po uzyskaniu
akceptac]l Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno §cisle odpowiadaé wymaganiom niniejszej specyfikacli, a ponadio
uwzgledniac wymagania ckreslone w odnosnych normach, przepisach i warurkach wykonania i odbioru technicznego.
Catosé robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

s przepisow bezpieczenstwai higieny pracy

e przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowe)

o przepisow dofyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych
7.1 Linie elekiroenergetyczne i sterownicze
Projektowane linie kablowe musza by¢ wybudowane zgodnie z PN-76/E- 05125, N SEP-E-004 Warszawa 2004 i warunkami
technicznymi obowigzujacymi na terenie dziatania Rejonu Energetycznego. Linie kablowe prowadzone sg zaréwno w ziemi,
w tynku, na uchwytach i w korytkach kablowych.

7.2 Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawoze przy realizacji instalacji zasilajacych i sterowniczych maja na celu wyznaczenie tras linii kablowych i

lokatizacji urzadzen rozdzielczych. Podstawe wytyczenia fras linii kablowych oraz lokalizacji aparatury taczeniowe),
konstrukcji wsperczych. Trasy linii okreslone w projekcie nalezy odiworzyé na budowie przed przysiapieniem do budowy,

7.3 Ukladanie kabli w kanatach i kerytkach kablowych

Przed wprowadzeniem kabli do kanafu nalezy zdjat przykrycie kanalu. Podobnie postapié w przypadku ukladania kabli w
korytkach kablowych jeZeli posiadajg pekrywy, Ukladanie kabli pewinno hy¢ wykonywane w sposoh wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrecanie lub rozcigganie.

Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy od 15-to krotnej $rednicy kabla wieloZzylowego Iub wigzki kabli
Jednozylowych. Podczas ukfadania kabli w kanatach | korytach kablowych oraz w czasie prac na istnigjacych liniach
zachowat szczegblna ostrozno$é na kable bedace ped napigciem sieci | zwracaé uwage na bezpieczenstwo pracy
zagrozone eweniualnie zlym stanem izolacjl przewodow.

7.4 Przejcia przez Sciany i stropy
Przejbcia przez Sciany i siropy powinny spetniaé nastepujace wymagania:
e wszystkie przejécia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg byé chronicne przed
uszkodzeniami, .
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e przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

e  przejscia pomiedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny byé wykonywane w sposéb szczelny,
zapewniajgcy nie przedostawanie sig wyziewow,

« obwody instalacii elektrycznych przechodzac przez podtogi musza byé chronione do wysokesci bezpieczng
przed przypackowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi, nalezy stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

»  przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowege powinny miet Klasg cdpomosci ogniowe|
(E 1) wymagana dla tych elementéw,

« dopuszcza sie nieinstalowanie przepustdw, o ktérych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalagji wodnych,
kanalizacyinych | ogrzewczych, wprowadzanych przez éciany i stropy do pomieszczer higienicznosanitarmych,

s przepusty instalacyjne o érednicy wigkszej niz 0,04 m w $cianach i stropach pomieszezenia zaministego, dla
ktérych wymagana klasa odpornosci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub R £ 160, a niebgdagych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mieé klase odpornosci ogniowej (E ) Scian i stropow tego
pomieszczenia.

7.5 Instalacja uziemiajaca

Korytka kablowe winny by¢ podigczone do instalacii uziemiajacej. Podczas ukiadania nowych kabli sprawdzi¢ stan potaczen
korytek miedzy sobg | uziomem,

7.6 Zaleceniai uwagi

Zabrania sie:
e malowania przewoddw i kamer,
« zastawiania kamer elementami cgraniczajgcymi ich widoczno$c.
Montaz kamer w windach wykonaé w $cistej wspblpracy z dostawcg wind. Windy powinny by¢ dostosowane do
przekazania sygnatu z zainstalowanych tam kamer do urzadzen CCTV. Kazdy z nrzelgcznikdw sleciowych posiada
mozliwosé podaczenia do 24 kamer. W zaleznodci od przyjetego rozwigzania technicznego wind kamery mozna
podtaczyé do dowolnego z przetacznikéw sieciowych. Dla celow projektowych przyjeto wigczenie kamer z wind do
przetacznika sieciowsgo na pietrze 13 obfektu.

8. Kontrola jako$cl wykonania robét

«  Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagnaé zalozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng konfrole robot i jakosci materigtow.
Wykonawea zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopairzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do wykonania robot.

e Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa
jakodci | atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentow nie moga by¢ zainstalowane.

»  Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inspektor Nadzoru moze zazsda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, Zze poziom ich wykonania jest zadowalajagy.

e Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robét z czestotliwosciy zapewniajacq
stwierdzenis, e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST

»  Minimalne wymagania co do zakresu badafi i ich czestotliwoe sq okreslone, Inspektor Nadzory ustali, jaxi
zakres kentroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie robét zgodnie z umewa,

e Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadsctwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadaja wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procecury badan.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponasi Wykonawca

8.1 Préby wykonane przez producentow
Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable 4 inne elementy dostarczone przez wykonawce W ramach niniejszego kontraktu
powinny byé poddane probom okreslonym w odnoénych nomach. Wykonanie prob musi byt potwierdzone atestem
podanym na pismie. :
8.2 Proby i badania wykonane w czasie budowy
Préby | pomiary wykonywane na budowie powinny obsjmowat pomiar rezystancji izolacji, biegunowos¢ i ciagtosé polgczen.
Wykonawca zchowigzany jest zapewnic wszyslkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu
robdt wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dia kolejnych fragmentéw
instalacji. Wykonanie odnognych prob powinne byé niezwtocznie odnotowane w dzienniku budowy.
Badania w czasie wykonywania robot:
e Trasy przewodowe - po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzié zgodnos¢ ich orzehiegu
z Dokumentacja Projektowa . Wszelkie odstgpstwa nalezy uzgadniaé z Inspektorem Nadzoru.
e Ukladnie Przewodow — Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodno$t z frasa opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami
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o  Sprawdzenie cigglosci Zyt ~ Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych | powrotnych oraz zgodnodci faz nalezy
wykonaé przy uzyciu przyrzadéw o napieciu nie przekraczajacym 24Y. Wyniki sprawdzenia nalezy uznat za
dodatnie, jeZeli poszczegolne zyly nie majg przerw craz jeZeli poszezegoine fazy na obu koficach lini sq
oznaczone identycznie.

8.3 Ogledziny po zakonczeniu robdt
Po zakoriczeniu robét, ich kolejnych etapdw oraz przed pedaniem napieci wykonawca zobowigzany jest dokonaé cgledzin
instalacji z projekfem, wiasciwego cdbioru i montaZu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegoinie takich, kiore
moglyby spowcdowad pogerszenie bezpieczeristwa obslugi. Wykonanie powyZszych czynnosei powinno zostad odnofowane
w dzienniku budowy.
W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw wykonywanych przed | w czasie wykonywaniaz robdf, na wniosek
wykonawcy, inZynier moze wyrazié zgode na nie wykonywanie bacad po wykonaniu robot, W czasie przegladu robdt po
zakonczeniu wykonywaniz rohot naleZy wykonaé czynnosci:

* sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok cchrennych kenstrukaji | osprzetu,
sprawdzenie dokiadno$ci wykonywanych elementéw,
stan przewoddw i osprzety,
ciggiost zyt kabla i przewoddw,
prawidtowosé ochreny przed dofykiem bezposrednim i posrednim czesci przewodzacych dostepnych,
wykonywanie pomiarow.
0 skutecznodci ochrony przed dotykiem posrednim czeéci przewodzagych,
0 rezystangji jzolacji kabli | przewodow.
Wyniki badani (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez cdpowiednie normy
przedmiotowe

8.4 Préby montazowe po zakoriczeniu robét

Po zakofczeniu robét wykonawca jest zobowiazany wykonaé badania:

»  ciagiost pofaczen cbwoddw,

s rezystanci izolagji,

» ochrony przez zastosowanie przegrod i obwodéw wykonanych podczas montazu |

o skutecznobci dziatania srodkdw ochrony przeciwpozarowe),
Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujgcymi przepisami.
9. Obmiar robét
Obmiar robot bedzie kazdorazowo wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien hyé przeprowadzony zgodnie z
obowigzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak | po zakonczeniu wykonania elementu robdt stanowiacego
odrgbna cato$s obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robét sporzadzono w oparciu o zatoZenia kalkulacyjne zamieszozone w katalogu nakiadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowg dla insialac]i teletechnicznych sa;

= przewody i kable -mb

®  rury cchronne -mb

e listwy i kanaty elekircinsfalacyjne PCV -mb

e osprzet - g2t.

e przebicia i przekucia - diugoéé (cm) i Sradnica (cm)
e tkomp.

+ kg

s Im

10. Qdbior robét

10.1 Ogélne zasady odbioru robét
Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robét ped wzgledem ich iloci, jakosci i wartosci. Wykenawca
zgtasza gotowosC do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada dokumenty potwierdzajsce wykcnanie robot

Inwestorowi do akeeptacii.
Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rebot zgodnie z kontraktem | obowigzujacymi normami,

10.2 Odbiér systemu

Instalator systemu jest cdpowiedzialny za;
« udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow infarmacjt
s  za odpowiednie przeszkelenie pracownikéw Inwestora w stopniu wystarczajgeym de prawidiewego obchodzenia
sig z systemem.
Do szezegoinych obowigzkow Wykenawcy nalezy:
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montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen

sprawdzenie w frakcie odbicru poprewnoéci dziatania wszystkich urzagzer skladowych i catego systemu
opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykenawcze]

zapewnienie zgodno$ci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepisow budowlanych, przepisdw ochrony
przeciwpozarows]

zapewnienie pomocy serwiscwej podczas uzytkowania systemu.

przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, oraz stwierdzié odpowiednie
przygetowanie frontu robdt.

odbior koficowy robot moze sie odby¢ po zakoficzeniu wszystkich robét | technicznym potwierdzeniu
poprawnoscl | jakodci wykonanych robot poprzez wykonanie pomiarow i badan instalac]l.

po zakoficzeniu robdt lub etapu robot wykenawca zobowlazany jest do sporzadzenia | przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawcze] zawierajacej: protokdty z wykonanych pemiaréw i badan instalac],
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnoéci dia zabudowanych materialow | urzadzer, oraz o$wiadczenie kierownika
robot o wykonaniu robét zgodnie ze specyfikacia zamawiajgcego | wymogami obowiazujacych przepisow i norm.
doktadne terminy i sposob przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modemizaci badz rozbudowy
czynnych instaiacji kemputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadniac z administracja obiektu.

w trakcie wykonywania robét nalezy przestrzega¢ postanowien regulaminu porzadkowego cbowiazujacego w
danym obiekcie,

Wykonawca zobowigzany jest do przywrocenia substancji budynku do stanu pierwotnego craz wykonania
niezbednych prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa pfatnosci

Zapisy umowy zawartej pomigdzy Inwestorem a Wykonawca,

Ptaci sig za jednostki abmiarowe wykonane zgodnie z obmiarem robot i podzietem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku
Budowy. Podziat robot na obiekcie podlegajacych odbiorom czesciowym i korficowym ustala przyjety w umowie wykonawczej
harmonogram robét zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stancwi¢ pocstawg de rozliczenia prac.
Podstawg platnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze.

12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia)
12.1 Normy

PN-IEC 50364-4-41 -, Instalacje w obiektach budowlanych. Oghrona dla zapewnienia bezpieczeristwa. Cchrona
przeciwpcrazeniows”, ‘

PN-IEC 60364-4-43 —  Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrora dla zapewnienia bezpieczeristwa. Ochrona
przed pradem przetezeniowym’,

PN-IEC 60364-4-46 — Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa.
Qdtacznie izolacyjne i fgczenie”,

PN-IEC 60364-4-47 — Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dlia zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elekfrycznym’,

PN-IEC 60364-4-473 - ,instalacje w obiektach budowlanych. Ochrena dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym®,

PN-IEC 60364-5-523 — ,Instalacje w obiektach budowianych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Obcigzainosei pradowe diugotrwate przewodéw”,

PN-IEC 60364-5-53 — ,Instalacje w cbiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elekirycznego.
Aparatura faczeniowa i sterownicza”,

PN-IEC 80364-5-537 — ,Instalacie w obiekiach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Urzadzenia do odigczania izelacyjnego i faczenia’,

PN-IEC 60364-5-54 — ,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaZ wyposazenia elekirycznego.
Uziemienia i przewody ochronne”,

PN-IEC 60364-5-56 — Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elekiryoznego.
Instalacje bezpieczenstwa”,

PN-76/E-05125-,Eiektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe™

PN-03/E-90401-,Kable elektroenergetyczne o izolacji tworzyw termoplastycznych i powlcce poliwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV"

ZN-FKZ-21:1896-Norma zaktadowa Fabryki Kabli ,Zatom™- Kable sterownicze na napigcie 300/500 V,
PN-56/B-03260- Konstrukcje zelbetowe”

PN-87/E-80054- Przewody jednozylowe o izolac]i poliwinitows]"

PN-74/E-90066-, Przewody wielozytowe o wspdlng] izolagji poliwitowe]"

BN-68/B-6353-03-,Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winitu”
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e Prenorma SEP P SEP-E-C002 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych’, Instalacie slektryczne w
budynkach mieszkalnyeh”, Podstawy planowania”.
»  PN-74/C-89200- Rury z nieplastycznego polichlorku winilu. Wymiary *.

12.2 Inne dokumenty

+ Rozporzadzanie Ministra Budownictwa | Przemystu Materiztow Budowlanych w
* sprawle bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-mentazowych
e |rozbiorkowych, [ Dz, Ust Nr 13z 10, 04,1972 1]
¢ ‘Warunki Techniczne Wykcnania i Odbloru Robét Budowlanych czesc D: Robety Instalacyjne. Warszawa 1TB
2003,
Uwaga:

Nie wymienienie tytutu jakigkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy ncrmy nie zwalnia Wykonawey od chbowigzku
stosowania wymogdéw okreslonych prawem polskim.

SST0004  Instalacje teletechniczne: System sygnalizacji wiamania i napadu SSWiN

(CPV:45312200-9; 45315600-4)

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i cdbioru robdt majacych na celu wykonanie instalac) systemu

sygnalizacjl wiamania i napadu w obrebie przedmiotowe] inwestycji. ST stanowi dokument pomochiczy przy realizac i
odbicrze robat.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jake dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacii robot opisanych w przedmiocie
specyfikacil,

3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem sytemu sygnalizagji
wiamania i napadu w obrebie przedmiotowej inwestycji.

» UtoZenie okablowania pod system sygnalizacji wtamania i napadu

¢«  Zamontowanie czujek ruchu

e Instalacja kontroli dostepu

4. Materiaty

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materiaty, dla ktorych obowigzujgce przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o jakodel, powinny byé zaopatrzene przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny byé zacpatrzone w taki
dokument na Zyczenie Inwestora. Materialy na budowie nalezy sprawdzic pod wzgledem kompletno$ci | zgodnodai z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci, co cdo jakosci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem peddat je badaniom ckreslonym przez dozor techniczny robdt. Materiaty nie spelniajgce wymagan nie
mogg by¢ uzyte, powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszezeniach przeznaczonych do tego celu, tfj. zamkniglych |
suchych.

Zgstawienie urzadzen i materiatdw zgodnie z wytycznymi dckumentagii projektowe).

5. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalac]i systemu sygnalizacji wtamania i napadu winien wykazat sie
moziiwoécig korzystania z cdpcwiednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych wlasciwg jakosé robét. Do sprzetow tych zalicza
sfe min;

Wiertarka

Mierniki do pomiaru Impedancji petli zwarcia, rezystancji izolacji oraz 2yt

Mierniki do pomiaru czasu i pradu zadziakania wiacznikdw réznicowo-pradewych

Mot udarowy

6. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, kiGre nie wptyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robét, _

Liczba srodkéw transporfu powinna gwarantowaé prowadzenie rebodt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentagii
projektowej, specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajgcege), w terminie przewidzianym
umowa,

Wykonawca winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z samochedu dostawczego gwarantujgcego wiadciwg jakosd robot
Na srodkach fransporfu przewczone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i ukiadane zgodnie
z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwarce, dla poszczegoblnych materiatfow | elemantéw,
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7. Wykonywanie robot
Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okre$lonymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych. Cdstepstwa od przedstawione] technologii wykonywania robot sa dopuszezalne po uzyskaniu
akceptacji Inwestora. Wykonawstwo instalagji powirno $cisle cdpowiadat wymaganiom niniejszej specyfikacii, a ponadto
uwzgledniat wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach | warunkach wykonania i adbioru technicznego.
Calosé robét powinna byé prowadzona z uwzglednieniem:
e przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy,
+  przepisdw dotyczacych ochrony przeciwpozarows;,
«  przepisdw dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych.
7.1 Przewody
»  Wymiar | materiat przewodu oraz jego izolacjia powinny byé fakie, aby napigcie dowolnego urzadzenia lub
elementu nie bylo mnigjsze niz jego minimalna okrelona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach
maksymalnego pradu.
* Parametry izolacji przewodéw muszg zapewnia¢ ich uloZenie w tynku, rurach winidurowych | listwach
instalacyjnych.
* Do poigczen elementow systemdw SSWIN stosowaé przewod YTDY 8x0,5,YTDY12x0,5.

7.2 Polaczenia

Polaczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednia wytrzymatogé mechaniczna i elekiryczna.

Polaczenia powinny byé od siebie elekirycznie odizelowane.

Do polaczen przewoddw nalezy wykorzystywa listwy zaciskowe w elementach.

Do polaczen przewodoéw mozna wykorzystywaé specjalne puszki polaczeniowe, kibre rowniez muszg, pesiadaé
certyfikat,

o Nie dopuszcza sig fgczenia przewodéw w listwach i korytkach instalacyjnych.

7.3 Ochrona

Cate okablowanie powinno byé odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albc zabezpieczone w celu uniknigcia
uszkodzenia w $rodowisku, w ktorym jest stosowane. W przedmictowym opracowaniu zastosowano instalacig wiynkowa, w
rurach instalacyjnych karbowanych.

7.4 Uktadanie przewodow oraz instalacja urzadzen

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z dokumentacja, projektows, Stosownie do dokumentacii techniczne] wykonywaé
instalacje w rurkach perforowanych z tworzywa PVC mozna wykorzystaé przestrzen nad podwieszanym sufitem czy
instalacje wtynkowa, w $cianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewowych, we
wnekach kablowych. Szczegdtowe wymagania detyczace linii kablowych okre$la norma PN-E-05125. Przewody nalezy
uktadac zgodnie z tg norma i Dokumentacjg Projektowa.

7.5 Instalacja w rurach instalacyjnych
Uktadanie instalacji pod tynkiem jest klasyczng metoda uktadania przewodéw w przypadku stosowania rur FVC.

7.6 Instalacja wtynkowa
Polega na uklzdaniu przewodéw na écianach lub sufitach i pokryciu warstwa tynku. Zaletg instalaii jest niski koszt i szybki
mantaz.

s Trasowanie.

»  Wylkonanie bruzdy.

»  Cdmierzenie i uciecie przewodu.

L]

L ]

Ukdadanie przewodu z mocowaniem.
Pokrycie warstwg tynku.

7.7 Instalowanie kanatéw i korytek instalacyjnych

Trasowanie.

Cdmierzenie i ucigaie listwy.
Wykonanie $lepych ctwordw.
Wywiercenie ctwerdw.

Osadzenie kotkbw rozporowych.
Nawiercenie otwordw w listwie.
Mocowanie listew za pomoca wkretéw.
Zmenfowanie elementow listwy.

7.8 Instalowanie przewodow w korytkach instalacyjnych
o  Odmierzenie i uclgcle przewodu.
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Zdjgcie pokrywek z listew.
Utozenie przewodow z gieciem na fukach i zatamaniach.

Wprowadzenie przewodu do puszek badz rozgaleznikdw.

Zatozenie pokryw.

7.9 Instalacja czujek

Zdjecle przednieg] czescl obudowy.
Zdjecie modutu slektroniki,
Wyznaczenie misjsca zainstalowania.
Wykonania Slepych otwordw.
Wywiarcenis otworéw.

Osadzenie kolkow rozporowych.
Wprowadzen!e przewodow.
Zamontowanie do podioza wkretami.
Zatozenie modulu z elektronika,
Podlaczenie przewodéw.
Zamkniecie obudowy.

Sprawdzenie dziatania.

7.10 Instalacja modutu liniowego

Wyznaczenie migjsca zainstalowania.
Wykonanie slepych otworéw.

Wywiercenie otworow,

Osadzenie kotkdw rozporowych.
Wprowadzenie przewodéw,

Zamontowanie ctudowy do podioza wkretami.
Zatozenie modutu z elekironika,

Podtaczenie przewodow.

Zamkniecie obudowy.

7.11 Instalacja klawiatury LCD

Wyznaczenie migjsca zainstalowania.

Wywiercenie ctworéw.

3 Osadzenie kotkdw rozperowyeh,

Wprowadzenie przewodéw,

Zamontowanie podstawy obudowy do podtoza wkratami.
Podtaczenie przewodéw.

Zamontowarie klawiatury.

7.12 Instalacja centrali SSWiN

Wyznaczenie miejsca zainstalowania.
Wykonanie slepych ofwordw.

Wywiercenie otworow.

Osadzenie Kotkéw rozporowych.
Wprowadzenie przewodow.

Zamontowanie chudowy do podioza wkretami,
Zatozenie modutu z elektronika,

Podtaczenie przewodow.

Zamkniecie obudowy.

Programowanie.

7.13 Instalacja sygnalizatoréw

Zdjscie przednie] czesci obudowy.
Wyznaczenie migjsca zainstalowania.
Wykonanie slepych otwordw.
Wywiercenie ctworéw.

Osadzenie kotkow rozporowych,
Wprowadzenie przewodow.
Zamontowanie do podioza wkretami.
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Podigczenie przewodaw.
Zamknigcie obudawy.
Sprawdzenie dziataria.

7.14Instalacja zasilacza buforowego

Wyznaczenie miejsca zainstalowania,
Whykonanie lepych otworow.

Wywiercenie otworow,

Osadzenie kotkdw rozporowych.
Wprowadzenie przewodow.

Zamontowanie do poctoZa wkretami zasilacza.
Podigczenie przewodow.

Podiaczenie akumulatora.

Zamkniecie obudowy.

Sprawdzenie dzialania.

7.15 Potaczenia wyrdwnawcze

Ekwipotencjalizacja elementow przewedzacych wewnatrz budynkéw jest realizowana za pomocs, potaczen wyrownawczych,
W przypadku zasilania kablowego obiskiu nalezy potaczyé plaszcz lub ostong metalowg kabla z instalacjg odgromows,

7.16 Ochrona przepieciowa

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi przenoszonymi przez rozdzielozg sie¢
zasilajacq oraz przed przepigciami generowanymi przez urzadzenia przytaczone do instalacii zostaty zawarte w normie PN-
IEC 80364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w te] nomie zastosowane w instalaci elekirycznej ogranicznii przepiet
powinny wytlumi¢ przepigcia do wartosci ponizej poziomu wytrzymaloéci udarowej urzadzen elektrycznych i elektrenicznych
zasilanych w danej instalacjl. Wymagane znamionowe napigcia udarowe wytrzymywane przez urzadzenia

(w zaleznodci od napigcia znamionowego | ukladu sieci ) zawarte zostaly w normiePN - [EC 61024-1:2001.

7.17 Przejscia przez $ciany i stropy
Przeiécia przez Sciany i stropy powinny spetniaé nastgpujgce wymagania:

wszystkie przejécia obwodow instalacji elekirycznych przez sciany, stropy itp. muszg byé chronione przed
uszkedzeniami,

przejécia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

przejécia pomigdzy pomieszczeniami ¢ roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w sposdb  szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie sig wyziewdw,

obwody instalagji elektrycznych przechodzae przez podiogi muszg, byé chronione do wysokosci bezpieczne|
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkedzeniami mechanicznymi,

nalezy stoscwaé rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

nrzepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie klase odpornosci ogniowej
(E I} wymagang dla tych elementow,

dopuszcza sig nicinstalowanie przepustow, o ktorych mowa w ust. 1, dia pojedynczych rur instalacji wodnych,
kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez $ciany i stropy do pomieszczen higienicznosanitamych,
przepusty instalacyjne o $rednicy wigkszej niz 0,04 m w $cianach i stropach pomieszczenia zamknietego, dia
ktérych wymagana klasa odpomogci ogniowej jest nie nizsza niz E 160 lub RE 160, a niebedacych elementami
oddzielenia przeciwpozarowego, powinny mie¢ klase odpornodci ogniowej (E i} Scian i siropow tege
pomieszczenia.

7.18 Zalecenia i uwagi
Zabrania sig:

malowania przewodow i urzadzen detekeyjnych (czujki PIR, przyciski itp.);
zastawiania urzadzen detekcyjnych elementami ograniczajacymi ich widocznosé.

8. Kontrola jako$ci wykonania robot

Celem kontroli b6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagnat zalozong, jakosé robot.
Wykonawea jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakoécl maferialow.

Wykonawsa zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie
urzgdzenia niezbedne do wykonania rebot.

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspekiorowi Nadzoru wszystkie $wiadectwa
jakosci i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga byé zainstalowane.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inspektor Nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykenania jest zadowalajacy.
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¢« Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajaca
stwisrdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentagii projekiowej ST

e Minimalne wymagania co do zakresu badaf i ich czesiotliwosé sq okresions, Inspekior Nadzoru ustall, jaki
zakres kantroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robst zgednie z umowa,

» Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru Swiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazng,
legalizacjg, zostaty prawidtowo wykalicrowane i odpowiadaig wymaganiom norm okreslagjacych procedury badan.

=  Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawea.

8.1 Préby wykonane przez producentéw

Wszystkie urzgdzenia, osprzet, kabls i inne elementy dostarczone przez wykonawee w ramach ninigjszego kontraktu
powinny byé poddane probom okredlonym w cdnonych normach. Wykcnanie préb musi by¢ potwierdzone atestem
podanym na pismie.

8.2 Proby i badania wykonane w czasie budowy

Praby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancji izolacji, bisgunowo$é i cigglosé polaczen.
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postgpu
robot wykcnawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiarow dla kolsjnych fragmentéw
instalagji. Wykonanie odnosnych préb powinno byé niezwiocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot;

o Trasy przewodowe — pe wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzié zgednosé ich przebiegu
z Dokumentacjg Projektowq . Wszeikie odstepstwa nalezy uzgadniaé z Inspektorem Nadzoru.

»  Ukiadnie Przewodéw - Fodczas ukfadania przewoddw i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzic
pomiary: zgodnosé z trasg opracowang w dokumentadji oraz zblizenia | skrzyzowania z innymi instalacjami.

e  Sprawdzenie cigglosci zyt — Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy
wykonaé przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznat za
dodatnie, jezeli poszczegélne zyly nie maja przerw craz jezeli poszczegélne fazy na obu korcach linii sg
oznaczone identycznie.

Wyniki badafi (kopie) beds przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy
przedmiotowe.

W przypadku zadawalajgoych wynikow pomiaréw i badan wykonywanych w czasie wykonywania robot, na wniosek
wykonawgy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badafi po wykonaniu robét.

8.3 Ogledziny po zakoficzeniu robét
Po zakoriczeniu robdt, ich kolsjnych etapow oraz przed podaniem napieci wykonawce zobowigzany jest dokonaé ogledzin
instalacji z projektem, wiasciwege odbioru | montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdinie takich, ktore
moglyby spowodowaC pogorszenie bezpieczenstwa obstugi, Wykananie pewyzszych czynnosci powinno zostaé odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegiadu po zakofczeniu wykonywania robét nalezy wykonaé czynnosci:

o sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
sprawdzenie doktadnosci wykanywanych elementow,
stan przewoddw i osprzefu,
claglosc 2yt kabla | przewoddw,
prawidtowosé ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci przewodzacych dostepnyeh,
wykenywanie pomiardw:
o skutecznosci ochrony przed dotykiem podrednim czesci przewodzacych,
o rezystancj izoladj kabli i przewoddw.

8.4 Proby montazowe po zakonczeniu robot

Po zakoniczeniu robét wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:

»  cigglost polgczen chwoddw,

» rezystang]i izoladji,

»  ochrony przez zastosowanie przegrod i obwodow wykonanych padezas montazu,

o skutecznosci dziafania $rodkow ochrony przeciwpozarowsj,
Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne 2 obowigzujacymi przepisami.
8. Obmiar robét
Cbmiar rebot bedzie kazderazowo wykonany w obecnosci Inspekiora Nadzoru | powinien byé przeprowadzony zgodnie z
ohowigzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, fak i po zakonczeniu wykonania elementu robdt stanowigcego
odrebna calosé obiektu. Cbmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu,
Przedmiary robét sporzadzeno w oparciu 0 zalozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu nakladéw rzeczowych KNR.
Jednostkg cbmiarowa dla instalagji teletechnicznych sg;

s przewcdy | kable -mb
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s [ury ochronne -mb

» listwy i kanaly elektroinstalacyjne PCY -mb

s osprzet - gzt

s przehicia i przekucia - dlugesé (cm) { érednica {cm)
e Tkomp.

*» kg

e 1Im

10. Odbidr robot

10.1 Ogolne zasady odbioru robét
Celem odbioru jest finaina ocena rzeczywiscie wykonanych rob6t pod wzgledem ich iloci, jakosci | wartoscl. Wykonawca
zgtasza gotowosé do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedidada dokumenty potwierdzajgce wykonanie robot

Inwestorowi do akceptacii.
Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z kontraktem i obowiazujacymi normami.

10.2 Odbiér systemu

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

s udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacii

»  za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidlowego obchodzenia
sie 7 systemem.

Do szczagdinych obowigzkow Wykonawcy nalezy:

e montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen

e gprawdzenie w trakcie adbioru poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu

e opracowanie i przekazanie instrukgji obslugi systemu oraz dokumentaci powykonawcze]

e zapewnienie zgodnosci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepisdw ochrony
przeciwpozarowej

« zapewnienie pomocy serwiscwej podczas uzytkowania systemu.

o przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapozna¢ sig z obiektem, oraz stwierdzi¢ odpowlednie
przygotowanie frontu robdt.

e odbior kohicowy robot moze sie odbyé po zakoficzeniu wszystkich robdt i technicznym  potwierdzeniu
poprawnosoi | jakosci wykonanych robot poprzez wykonanie pomiarow i badarn instalac.

»  po zakorficzeniu robdt lub etapu robot wykonawca zobowiazany jest do sporzadzenia i przekazania
zamawiajacemu dokumentacji powykonawcze] zawierajacej: protokéty z wykenanych pomiardw i badan instalacji,
certyfikaty, atesty i deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatow | urzadzen, oraz oswiadczenie kierownika
robot o wykonaniu robGt zgodnie ze specyfikacig zamawiajgcego | wymogami chowigzujacych przepisow i norm.

» dokladne terminy i sposob przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizaci badZ rozbudowy
czynnych instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazderazowo uzgadniac z administracjg obiektu.

e w trakcie wykonywania robot nalezy przestrzegaé postanowieni regulaminu porzadkowego obowigzujacego w
danym obiekcie.

» Wykonawca zobowigzany jest do przywrGcenia substancii budynku do stanu pierwolnego oraz wykonania
niezbednych prac wykonczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa ptatnosci

Zapisy umowy zawarte] pomigdzy Inwestorem a Wykonawca,

Placi sig za jednostki obmiarowe wykenane zgodnie z obmiarem robét i pod2|alem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku
Budowy. Podzial robét na obiekeie podlegajacych odbiorom czgsciowym i korficowym ustala przyjety w umowie wykonawcze]
harmonogram robét zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stanowi¢ podstawe do rozliczenia prac.
Podstawa ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze).

12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia)
12.1 Normy

e PN-93/E-08390 ~ Systermy Alarmowe

e PN-EN 50130-4:2001 - Systemy Alarmowe — kompatybﬂnosc e\ektromagnetyczna = norma grupy wyrchow —
wymagania dotyczace odpomosci urzadzen systeméw alarmowych pozarowych, wiamaniowych i oscbistych
fidenfyczna z EN-50130-4:1995

PN-IEC 60384-5-523 - Sposch ukladania kabli

PN-IEC 60364-1 - Kryteria doboru przewcddw w instalacjach

PN-IEC 60364-5-52 - Wymagania odnosnie minimalnych przekrojow stosowanych w instalacjach

PN-IEC 60364-4-41 - Dobor przekroju ze wzgledu na skutecznosé cchrony przeciwporazeniows)

24




e PN-IEC 60364 [18] - Dobdr przewoddw ochronnych i neutrainych

e PN-78IE-05125 - Elekfroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

PN-IEC 60364-1:2000 - Instalacje elekiryczne w cbiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
nodstawowe,

*  PN-IEC 60364-4-41:1996 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Cehrona przeciwporazeniowa.
»  PN-IEC 60364-4-43:1999 - [nstaiacje elektryczne w obiektach budowlanych.
¢  Ochrona dia zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed prademprzacigzeniowym.
e PN IEC 60364-5-52 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych, Dobér
* imontaz wyposazenia elekirycznego. Oprzewcdowanie.
Uwaga:

Nie wymienienie tyfulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymaogow okreslonych prawem polskim,

SS8T000S  Instalacje teletechniczne: System instalacji sieci strukfuralnej LAN
(CPV:45310000-3, 45311100-1, 45311000-0, 456311200-2, 45312310-3, 45315700-5, 45314300-4, 45312000-7)

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rebét majacych na ¢slu wykonanie instalacji sleci
strukturalnej LAN w obrebie przedmiotowsj inwestycji. ST stanowl dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jake dokument kentrakiowy przy zlgoaniu | reallzaCJ  robot opisanych w przedmiocie
specyfikacji.

3. Zakres robot objetych specyfikacjg

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét elekirycznych zwigzanych z mstaIaCJq
okablowania strukiurainego LAN w cbrebie przedmiotowej inwestycji.

Zakres rzeczowy opracowania obejmuje:

« instalacje okablowania strukturainego

o dobor urzagzen aktywnych

4. Materialy

Wszystkie zakupions przez Wykonawce Materialy, dla kiérych obowiazujace przepisy przewiduja posiadanie zaswiadczenia
o jakosci, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na Zzyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosal | zgodnoéci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia wafpliwosci, co do jakosci materiatéw nalezy przed ich
‘zamontowaniem poddaé je badaniom okreslonym przez dozér techniczny robdt. Materialy nie spetnigjace wymagan nie
mogg by¢ uZyte, powinny byé przechowywané jedynie w pemieszezeniach przeznaczenych do tego celu, . zamknigtych |
suchych.

Zestawienie urzadzen i materiatow zgodnie z wytycznymi dokumentagji projektows),

5. Sprzet

Wykonawoa przystepujacy do wykonywania instalacj okablowania strukturainego LAN wykaza¢ sie mozliwoécia korzystania
z cdpowiednich maszyn i sprzgtu, gwarantujgeych wiasciwg jakosé robét. Liczba i wydajnost sprzetu musi gwarantowaé
przeprowadzenie rabat, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii projekiowej, Specyfikaci | wskazaniach inzyniera w
terminie przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy whasnosdcig wykenawey lub wynajety de wykonywania robét musi byé
ufrzymany w dobrym stanie i gotowoséci do pracy.

Wykonawca, kiory przystepuje do wykonania rozbudowy sieci rozdzielczsj i sterowniczej w budynku winien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwaraniujgeych wiasciwg jakosé robdt:
. Wiertarka udarowa z mtotem
. Zestaw urzadzen do zarabiania korcowek przewodow gigtkich
) Wibromiot elektryczny

. Zestaw narzedzi do odizolowania przewoddéw i kabli

. Zestaw przyrzaddw do zaciskania koficowek gniazd RJ45

. Bruzdownica do $cian z cegly

. Przyrzady do gipsowania i csadzania puszek instalacyjnych w tynku

. Przecinarka kontowa do clecia profill metalowysh pod koryta kablowe

6

Transport

Wykonawca Jest zobowigzany da stosowaniz jedynie takich Srodkéw transportu, kitre nie wplyna niekcrzystnie na jakosé
wykonywanych rabot, Liczba $redkow transpertu powinna gwarantowad prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
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w dokumentacii projektowej, specyfikacji technicznej | wskazaniach przedstawlciela Inwestora (Zamawiajagege), w terminie
orzewidzienym umowa. Wykonawca winien wykazaé sle mozliwoscia korzystania z samochodu dostawczego
gwarantujacego wiadciwa jakosé robdt. Na $rodkach fransporiu przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem | uszkodzeniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwéree, dla
poszczegdinych materiatéw i elemenidw.

Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza Specyfikacja robdt to:

» samochéd dostawczy

. samochdd skrzyniowy

Transport kabii nalszy wykona¢ w nastepujacych warunkach:

L kable nalezy przewozi¢ na bebnach, depuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jeZeli masa kregu nie przekracza

80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +401C, przy czym wewnetrzna srednica Kregu nie powinna byt
mniejsza niz 40-krotna srednica zewnetrzna kabla.

. zaleca sig przewozenie bebnéw na specjalnej przyczepie, dopuszcza sig przewozenie kabii w skrzyniach
samechodow cigzarowych Iub przyczepach. Bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochedow powinny byé
ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bebnow powinny byt przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny
nie mogly sie przetaczac. Stawianie bebnow z kablami w skrzyniach samochodu na piaske jest zabronione. Kregi kabla
nalezy uktada¢ poziomo. '

. zabronione iest przebywanie csob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bgbna z kablami.

» umieszczenie i zdejmowanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sig wykonywaé za pomocg Zurawia.
Swobodne staczanie bebnéw z kablami oraz zrzucanie Kregdw jest zabroniong.

Transport materiatéw i elementow matogabarytowych np. osprzet i drobne urzadzenia elekiryczne winien by¢ dokonywany w

fabrycznych opakowaniach w warunkach uniemezliwiajacych uszkodzenie, zawigocenie lub zdekompletowanie.

W czasia transportu, zatadunku | wyladunku oraz sktadowania materiatow i osprzetu nalezy przestrzegaé zalecen wytworcy.

Wskazane jest dostarczenie materialéw i osprzetu na stanowiske montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem

7. Wykonywanle robot

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami i wymaganiami okreslonymi m.in. przez zestaw norm i
przepisow budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robot sg dopuszozalne po uzyskaniu
akceptacji Inwestora. Wykcnawstwo instalacji powinno $cisle odpowiadaé wymaganiom niniejszej specyfikacii, a ponadto
uwzgledniaé wymagaria okresione w cdnosnych normach, przepisach | warunkach wykonania i odbioru technicznego.
Calosé robét powinna byé prowadzena z uwzglednieniem:

. przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy
. przepisdw dofyczacych ochrony przeciwpozarowej
» przepisow dofyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych

7.1 Uktadanie przewoddw w instalacjach teletechnicznych

Roboty instalacyine wykonywaé zgodnie z dokumentacja, projektows, W budownictwie biurowym stosownie do dokumentacii
technicznej wykonywaé instalacie w rurach instalacyjnych pod tynkiem, w rurach stalowych i z tworzywa PVC na tynku,
wiynkowa, w Scianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewnych, we wnekach
kablowych. Szozegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okresla norma PN-76/E-05125. Przewody nalezy ukfadat
zgodnie z FN-E-05125 i Dokumentacjq Projektowa,

7.2 Instalacja w rurach instalacyjnych

Pod tynkiem jest klasyczng metoda ukladania przewodéw w przypadku stosowanla rur PVC, dla linii zasilajacych
przechodzacych przez posadzki nalezy stosowas rury stalowe.

7.3 Instalacja wtynkowa

Polega na ukladaniu specjalnych przewoddw na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwa, tynku. Zaleta instalacji jest niski
koszt i szybki montaz. Stosowanie w budownictwie lekkich, szkieletowych $clan dziatowysh przyczynia sig do stosowania
instalacji w tych scianach.

7.4 Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych

Wyszczegoinienie robot:

Trasowanie.

Cdmierzenie i ucigcle listwy,

Wykonanie §lepych otwordw.

Osadzenie kotkéw rozporowych.

Nawiercenie otwordw w listwie.

Mocowanie listew za pomoca wkretow.

Zmontowanie elementaw listew.

Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listew do podioza
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7.5 Instalowanie przewodéw w korytkach instalacyjnych

Wyszczegtinienie robat;

Rozwinigcie, wymierzenie | uciecie przewodu,

Zdjecie pokrywek z listew.

UloZenie przewodow z gieciem na fukach i zatamaniach,

Whorowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikdw.

ZatoZenie pokryw,

Przy instalacji przewoddw w korytkach instalacyjnych zachowaé wymagana rezerwe
przestrzen! korytka.

.6 Instalacja osprzetu sieci teleinformatycznej

. Trasowanie migjsca montazu osprzgtu,

. Wykonanie otwordw w podiozu,

. Osadzenie srub kotwigeych w podiozu,

. Rozpakowanie osprzeiu,

. Montaz i kempletacja osprzetu.

. Obcigcie i obrobienie koficdwek przewadow.
. Podiaczenie przewodow pod zaciski.
L]
®
7.

-] ® & & & @ o @

Monta? obuddw do podioza.
Sprawdzenie prawidlowosci polaczen przewoddw.

7 Instalacja centrum dystrybucyjnego

Wyznaczenie migjsca zainstalowania.
Wykonanie slepych otwordw

Wywiercenie otworéw

Osadzenie $rub kotwigcych,

Montaz urzadzen wraz z regulacja mechaniczna,
Sprawdzenie prawidtowosci dziatania urzadzen
»  Programowanie systemu.

7.8 Potaczenia wyrbwnawcze

kwipotencjalizacji elemantow przewodzgcych wewnafrz budynku jest realizowana za pomocy polaczen wyrdwnawczych. W
przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy potaczyé plaszez lub ostone metalows kabla z instalacjs odgromowy

7.9 Ochrona przepieciowa

Ogdlne zasady ochrony instalagji elekirycznych przed przepigciami atmosferycznymi przencszonymi przez rozdzielezy siec
zZasilajgcq craz przed przepieciami generowanymi przez urzadzenia przylaczone de instalacji zostaly zawarte w normie PN-
IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w fej normie zastosowane w instalacji elekirycznej ograniczniki
przepigt powinny wyttumic przepiecia do warto$¢ ponizej poziomu wytrzymalodci udarows] urzadzen elekirycznych i
eiektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionows napigcia udarowe wytrzymywane przez urzadzenis (w
zalezno$ci od napigeia znamionowego | ukladu sieci) zawarte zostaty w normie PN-IEC 61024-1:2001

7.10Praktyki instalacyjne

Sposoh i dbalosé, z jakg ckablowanie jest implementowane, stanowig istotny czynnik wptywajacy na wydajnoéé oraz tatwosé

administrowania zainstalowanym sysfemem ckablowania. Zabezpieczenia dotyczace instalowania i zarzadzania

okablowaniem, kiore powinny by¢ przestrzegane obejmujg réwniez eliminowanie naprezen powodowanysh nacigganiem,
ostrymi zgieciami i clasno spietymi wigzkami kabii. Elementy polaczeniowe nalezy tak instalowag, by zapswni¢:

» minimalne ostabienie symefrii sygnatu i skutecznodci ekranowanfa (jesli stosowane jest okablowanie ekranowe) w
wyniku wrasciwego przygotowania i stosowania wtagciwych sposcbow zakanczania kabli {zgodnie ze wskazbwkami
producenta) oraz dobrego zarzgdzania okablowaniem;

s przestrzen przeznaczong do montazu urzadzen telekomunikacyjnych zwiazanych z systemem okablowania, W
statywach powinny by¢ cdpowiednie luzy, umoziiwiajace dostep | montaz kali,

8. Kontrola jako$ci wykonania roboét

« Ceiem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagngt zalozong jakc$¢ robat, min.
sprawdzenie prawidlowosci montazu osprzgtu, utozenia przewoddw, sprawdzenia prawidlowosci wykonania wszelkich
poigczen, skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowei.

» Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kentrole robbt i jakosc! materiatow.

* Wykonawca zapewni odpewiedni system kentroli, wiaczajae personel, sprzet, zacpafrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do wykonania robot.
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s Przed przystapieniem do robét, Wykenawca powinien przekazaé Inspektorowi Nadzoru wszystkie $wiadectwa jakosci i
atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie moga byé zainstalowane.

o Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazadaé od Wykonawey przeprowadzenia sadan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

o Wykonawca bedzie przeprowadzaC pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotiwoscia zapewniajace
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartym! w dokumentagji projektowej ST

e Minimalne wymagania ¢o do zakresu badan i ich czestotiwost sq ckreélone, Inspekior Nadzoru ustal, jaki zakres
kontroli jest konisczny, aby zapswnit wykonanie robdt zgodnie z umowa,

s \Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzqdzema posiadajg wazng,
legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreglajgcych procedury bada.

o Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badas materiatéw ponosi Wykcnawca

8.1 Proby wykonane przez producentéw

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w ramach ninigjszego kontraktu

powinny byé poddane prébom okre$lonym w odnoénych normach. Wykenanie prob musi by¢ potwierdzone atestem

podanym na pismie.

8.2 Proby i badania wykonane w czasie budowy

Préby | pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancj izolacji, bisgunowos¢ i ciagiost polgszen.

Wykonawca zobowiazany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob., W miare postepu

robdt wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i pomiarow dla kolejnych fragmentow

instalacji. Wykenanie odnognych prob powinno byé niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Bacdania w czasie wykonywania robét:

¢ Trasy przewodowe — po wyfrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich przebiegu z
Dokumentacjg Projektows . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspsktorem Nadzoru.,

o Ukladnie Przewoddw — Podczas ukladania przewodow i po zakoficzeniu robét kablowych nalezy przeprowadzic
pomiary: zgodno$¢ z trasg opracowang w dokumentacii oraz zblizenia | skrzyzowania z innymi instalacjami

o Sprawdzenie cigglosci zy! — Sprawdzenie ciggtosci 2yt roboczych i powrotnyeh oraz zgodnesci faz nalezy wykonac przy
uzyciu przyrzadéw o napigclu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodafnie, jezell
poszczegolne Zyly nie maja przerw oraz jezeli poszczegéine fazy na obu koficach linii sg oznaczone identycznie.

Wyniki badan (kopie} beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy

przedmictows.

W przypadku zadawalajgcych wynikéw pomiaréw i badar wykonywanych w czasie wykonywania robdt, na wniosek

wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykenywanie badan po wykonaniu robét.

8.3 Ogledziny po zakoriczeniu robét

Po zakoficzeniu robdt, ich kolejnych etapéw oraz przed podaniem napigci wykonawca zobowigzany jest dokonaé ogledzin

instalacji z projektem, wlaciwego odbioru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzes, szczeginie takich, ktore

moghyby spowodowat pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnoci powinne zosta odnotowane

w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakonczeniu wykonywania robét nalezy wykona¢ czynnosci:

o sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtck ochronnych konstrukgji i osprzetu

sprawdzenie doktadnosel wykonywanych elementow

stan przewedow i osprzetu

cigglosé 2yt kabla i przewodow

prawidtowo$é ochrony przed dotykiem bezpogrednim i posrednim czedai przewadzagych dostepnych,

wykonywanie pomiarow:

o skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim czgéci przewodzacych,

o rezystancii izolacji kabli | przewodow

8.4 Proby montazowe po zakonficzeniu robét

Po zakoriczeniu robot wykonawea jest zobowigzany wykonaé badania:

e cigglost potgczen obwoddw

» rezystancj izolagji

« ochrony przez zastosowanie przegréd | obwoddw wykenanych pedczas montazu

e skutecznosci dziatania srodkdw cchrony przeciwpozarowej

Metody pomiarowe powinny byé zgodne z obowigzujacymi przepisami.

8. Obmiar robét

Obmiar robét bedzie kazdorazowo wykonany w obecnodci Inspektora Nadzoru | powinien byé przeprowadzony zgodme z
obowiazujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonania, jak i po zakoriczeniu wykonania elementu robét stanowigcego
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odrgbna catcsé obiekfu. Obmiar powinien byé prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robt sporzgdzono w oparciu o zafozenia kalkulacyjne zamieszezone w katalogu naktadéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarows, dla instaiacji teletechnicznych sa;

- przewody i kable -mb

- fury ochronne -mb

- listwy i kanaly slektroinstalacyjne PCY -mb

- osprzet - sz,

- przebiciai przekucia - dlugoé¢ (cm} i §rednica (om)
- 1komp.

- 1kg

- m

10. Odbidr robat

10.1 OgébIne zasady odbioru robot

Celem odbioru jest finalna ocena rzeczywiscie wykonanych robdt pod wzgledem ich iloci, jakosci | wartosci. Wykonawea
zglasza gotowost do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedklada dokumenty potwierdzajace wykonanie robét
Inwestorowi do akceptacii.

Odbicr jest potwierdzeniem wykorania robot zgednie z kontraktem i obowiazujacymi normami.

10.2 Odbiér systemu

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

»  udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentdw informacji

» za odpowiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajgeym do prawidtowego obchodzenia sie z
systemem,

Do szczegdlnych obowiazkéw Wykonawcy nalezy:

« montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen
sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnoéci dziatania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu

»  opracowanie i przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej
zapewnienie zgodnosci wykonane] instalacii z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpczarowej

»  zapewnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu.
przed rozpoczeciem robGt wykonawca powinien zapoznad sie z obiektem, oraz stwierdzié odpowiednie przygotowanie
frontu robot,

» odbidr kercowy robot moze sig odbyé po zakoriczeniu wszystkich robot i technicznym potwierdzeniu poprawnosci i
jakosci wykonanych robot poprzez wykonanie pomiarow i badar instalacji.

*  po zakoriczeniu robot lub etapu robét wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia i przekazania zamawiajacemu
dokumentacji powykonawczej zawierajacej: protokéty z wykonanych pomiaréw i badan instalacji, certyfikaty, atesty i
deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatow i urzadzen, craz céwiadczenie kierownika rob6t o wykonaniu robét
zgodnie ze specyfikacjg zamawiajacego | wymogami obcwiazujacych przepiséw i norm,

 dokladne terminy i sposdb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badZ rozbudowy czynnych
instalacji komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadniaé z administracjg cbiektu.

» w frakcie wykonywania robot nalezy przestrzegaé postanowien regulaminu porzadkowego cbowigzujacego w danym
cbhiekcie.

»  Wykonawca zobowigzany jest do przywrécenia substancji budyniu do stanu pisrwotnego craz wykonania riezbednych
prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa platnoéci

Zapisy umowy zawartej pomigdzy Inwestcrem a Wykenawea,

Placi sig za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmiarem robdt i podziatem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku

Budowy.

Podziat robét na obiekcle podiegajacych odbiorom czesciowym i koficowym ustala przyjety w umowie wykonawcze)

harmonogram robét zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stanowié podstawe do rozliczenia prac.

Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik cdbioru komisfi odbicrezej.

12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia}

12.1 Normy

PN-EC 60364-5-523 Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobér i montaz wyposazenia elekirycznego. Obcigzalnosci
pradowe dugotrwate przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elekirycznege. Aparatura faczeniowa
i sterownicza.
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PN-IEC 60364-5-54 Instalacie w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego. Uziemienia i
przewody ochronne.
PN-IEC '80364-5-56 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elekirycznego. Instalacje

bezpieczerfstwa.

PN-EN 50086-2-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw — Cz¢s¢ 2-1: Wymagania szczeghlowe dla
systemdw rur instatacyjnych sztywnych.

PN-EN 50086-1:2001 Systemy rur instalacyjnysh do prowadzenia przewodéw — Czesé 1: Wymagania ogélne.

PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych —Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa.
Ochrona przed przepigciami. Cchrona przed zakidcenizmi  elekiromagnetycznymi (EMI}) w instalacjach obiekiéw
budowlanych.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych — Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-EN 50080-2-2:2002 Domowe | budynkowe systemy elektroniczne (HBES) — Czgs¢ 2-2: Przeglad systemu - Ogolne
wymagania techniczne.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elekiryczne w obiekiach budowlanych — Zakres, przedmiot | wymagania podstawowe.
PN-EN 61537:2003 Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia przewedow.

PN-EN 50081-1:1996 Kompatybilnoéé elektromagnetyczna ~ Wymagania ogolne dotyczace emisyjnosci — Srodowisko
mieszkalne, handlowe i lekko uprzemystowione.

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe — Czes¢ 4: Kompatybilnosé elektromagnetyczna Norma dla grupy wyrobdw:
Wymagania dotyczace odpormosci urzadzen systeméw alarmowyeh, pozarowych, wiamaniowych i osobistych.

12.2 Inne dokumenty

Rozporzadzenie MPIPS z 26.08.1997 r. {Dz. U. Nr 129 z 1997 r. poz. 844) w sprawie ogdinych przepisow bezpieczenstwa |
higieny pracy.

Rozporzedzenie MG z 17.09.1999 r. (Dz. U. Nr 80 z 1889 r. poz. 912) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzgdzeniach i instalacjach energetycznych.

Rozporzadzenie M! z 12.04.2004 r. (Dz. U. Nr 109 z 2004 r. pcz.1156) w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Mentazowych, Czgsé V: Instalacie elektryczne 1973r.
Przepisy Budowy Urzadzer Elekirycznych — PBUE z 1997 r.

SST0006  Instalacje teletechniczne: Instalacja przywotawcza

(CPV: 45300000-0, 45310000-0, 45312100-8)

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ST sa wymagania dotyczace wykenania i odbioru robot polegajacych na montazu instalagji przywotawcze] w
obrebie przedmiotowe] inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacjl i cdbiorze robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji _

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizaci robot opisanych w przedmiocie
specyfikaci.

3. Zakres robot objetych specyfikacjg

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z montazem instalacji
przywolawczej w obrebie przedmiotowej inwestycji. :

4, Materialy

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materialy, dia ktorych obowigzujagce przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o jakosci, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny byé zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materialy na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnogci | zgodno$ei z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wysiapienia wafpiwosci, co do jakosci materialow nalezy przed ich
zamontowaniem poddaé je badaniom okresionym przez dozor techniczny robdt. Materialy nie spetniajace wymagan nie
moga byé uzyte, powinny byé przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, {j. zamknigtych i
suchych.

Zestawienie urzadzen | materiatow zgadnie z wytycznymi dokumentacii projekiowey.

5. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalacji przywolawczej winien wykazas sig mozliwoscig korzystania z
odpowfednich maszyn i sprzetu, gwarantujacych wrasciwg, jakos¢ robot.

Roboty mozna wykonaé recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za wszystkie
szkody powstate podczas realizagii | jest zobowiazany do ich usunigcia we wiasnym zakresie i na wlasny koszt.
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6.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw fransportu, kidre nie wplyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robat.

Liczba $rcdkdw fransporiu powinna gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okredlonym! w dokumentacji
projektowe], specyfikacji techniczne] [ wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajgcege), w terminie przewidzianym
umowa,

Wykonawca winien wykazaé sig mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego gwarantujacego wlasciwg jakosé robét.
Na srodkach transportu przewozene materialy powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i ukiadane zgodnie
z warunkami fransportu wydanymi przez ich wytwdrce, dla poszczegdinych materiatow | elementow.

7.

Roboty instalacyjne nalezy wykonywac zgodnie z przepisami i wymaganiami okreSlonymi przez zestaw norm i przepisow
budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technclogii wykonywania robot sg dopuszczaing po uzyskaniu akceptacii
Inwestora. Wykonawstwo instalaci powinro $cisle odpowiadat wymaganiom ninigjsze] specyfikac)i, a ponadto uwzglednia¢
wymagania okreslong w cdnegnych normach, przepisach | warunkach wykcnania i odbicru technicznego.

Catosé robdt powinna by prowadzona z uwzglednieniem:

7.1

-] &
[ L]

Transport

Wykonywanie robot

przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy

przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowgj

przepisdw dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekiryeznych
Przewody
Wymiar i materiat przewodu oraz jego izclacia powinny by¢ takie, aby napiecie dowolnego urzadzenia lub elementu nie :
byto mniejsze niz jego minimalna okreslcna wartosé robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.

Parametry izolacji przewodow musza zapewniaé ich uloZenie w tynku, rurach winidurowyeh i listwach instalacyjnych.

Potaczenia

Potgczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednig wytrzymatosé mechaniczng i elekiryczng

Pctaczenia powinny by¢ od siebie elekirycznie odizolowane

Do potaczed przewodow nalezy wykorzystywat lisiwy zaciskowe w elementach

Do polaczen przewodéw mozna wykorzystywaC specjalne puszki potgczeniows, kire réwniez muszg posiadad
certyfikat

Nie dopuszcza sig faczenia przewoddw w listwach | korytkach instaiacyjnych.

7.3 Ochrona

Cate okablowanie powinno by odpowiednic zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczene w celu uniknigeia
uszkodzenia w srodowisku, w kibrym jest stesowane. W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wiynkowa, w
rurach instalacyjnych karbowanych.

7.4 Uktadanie przewodéw oraz instalacja urzadzen

Robhoty instalacyine wykenaé zgodnie z dokumentacja projektows, Stosownie do dokumentacji technicznej wykonywaé
instalasje w rurkach perforowanych z tworzywa PVC mozna wykorzystac przestrzen nad podwieszanym sufitem czy
instalacje wtynkows, w Scianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukgjach wylewowych, we
wngkach kablowych. Szczegblowe wymagania dotyczace linit kablowych ckresla norma PN-E-05125. Przewody nalezy
uktada¢ zgodnie z tg norma i Dokumentac]a Projektowa,

7.5 Instalacja wtynkowa

Polega na uktadaniu przewoddw na Scianach lub sufitach i pokryciu warstwa tynku. Zaletg instalacii jest niski koszt i szybki
montaz.

~ ® & = @& @

Trasowanie

Wykonanie bruzdy

QOdmierzenie i uciecie przewodu
Uktadanie przewcdu z mocowaniem
Pokrycie warstwa tynku

Instalowanie kanatéw i korytek instalacyjnych

Trasowanie

Cdmierzenie | uciecie listwy
Wykonanie $lepych otwardw
Wywiercenie ofworow
Osadzenie kotkéw rozporowych
Nawigrcenie ofworow w listwie
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Mocowanie listew za pomoca wkretow
Zmontowanie elementow listwy

Instalowanie przewoddw w korytkach instalacyjnych

Odmierzenie i ucigcie przewodu

Zdjecie pokrywek z listew

UtoZenie przewoddw z gigciem nia fukach i zatamaniach
Wprowadzenie przewodu do puszek badz rozgateznikow.

Kontrola jakosci wykonania robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygctowaniem, aby osiagnaé zatczong, jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci materialow.

» Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzst, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia
niezbedne do wykonania robot.

e Przed przystapieniem do robot, Wykenawca powinien przekazat Inspektorowi Nadzoru wszystkie $wiadectwa jakosci i
atesty stosowanych materialow. Materialy bez tych dokumentéow nie mogag by¢ zainstalowane.

o Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w
celu zademonsirowania, 2e poziom ich wykonania jest zadowalajagcy.

« Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czgstotliwoscig zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentagji projektowej ST

«  Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sq ckreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
konfroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykenanie robot zgodnie z umows,

» Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadaja waing
legalizacje, zostaly prawidtowe wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

«  Wszystkie koszly zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiaiow ponosi Wykonawea

8.1 Préby wykonane przez producentéw

Wszystkie Urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawog w ramach ninigjszego konfrakiu

powinny byé poddane probom okreslenym w odnoénych normach. Wykonanie prob musi byé petwierdzone atestem

podanym na pismie. :

8.2 Préby i badania wykonane w czasie budowy

Praby i pomiary wykonywane na budowie powinny obgjmowat pomiar rezystanci izolacji, biegunowo$c i ciagiodt potaczen.

Wykonawca zobowigzany jest zapewnié wszystkie niezbedne przyrzady pomiarawe do wykonywania prob. W miare postepu

robét wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbgdnych préb i pomiarow dla kelejnyeh fragmentow

instalacji. Wykonanie adnoénych préb powinno byé niezwlocznie odnofowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robét:

e Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyine, nalezy sprawdzi¢ zgodnosé ich przebiegu z
Dokumentacjg Projektows . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru.

e Uktadnie Przewodéw — Podczas ukiadania przewodéw i po zakonczeniu robot kablowych naleZy przeprowadzi¢
pomiary; zgodnoéé z trasq opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami

e Sprawdzenie ciaglosci 2yt — Sprawdzenie cigglosci zyl roboczych  powroinych oraz zgodnosce faz nalezy wykenaé przy
uzyciu przyrzaddw o napigciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatnie, jezell
poszczegolne 2yty nie maja przerw oraz jezeli poszczegdine fazy na obu koricach linii sq oznaczone identycznie.

Wyniki badar (kopie) bedg przekazywano Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy

przedmiotows.

W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiardw i badafi wykonywanych w czasie wyxonywania robét, na wniosek

wykonawcy, inzynier moze wyrazié zgode na nie wykonywanie badar) po wykenaniu robot.

8.3 Ogledziny po zakonczeniu robdt

Po zakeficzeniu robdt, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napigci wykonawca zdbowigzany jest dokonat ogledzin
instalacji z projektem, wiagciwego odbioru | montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktore
moglyby spowodowaé pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zostad odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakoriczeniu wykonywania robot nalezy wykonat czynnoscl:

« sprawdzenie stanu antykorozyjnych powiok ochronnych konstrukeji i osprzetu

sprawdzenie dokladnogci wykenywanych elementéw

stan przewoddw i osprzefu

cigglosé zyt kabla i przewodow

nrawidiowosé ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czeéci przewodzacych dostepnych,

wykonywanie pomiarow:

o skutecznodel ochrony przed dotykiem poérednim czesci przewodzggych,

SI) * ® & ~f ® @
~
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o rezystancji izclacji kabli i przewoddw.
8.4 Préby montazowe po zakonczeniu robot
Po zakofczeniu robét wykonawca jest zobowigzany (jesl wezeéniej nie zostat z tego zwolniony) wykonaé badania;
s cigglosé potaczen obwoddw
e rezystancji izoladji
s ochrony przez zastosowanie przegrad i ochwoddw wykonanych podezas montazu
skutecznosei dziatania srodkOw ochrony przeciwpozarows)
Metody pomlarowe powinny by¢ zgodne z chowigzujgcymi przepisami.
9. Obmiar robot
Obmiar robdt bedzie kazdorazowo wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru | powinien byé przeprowadzony zgodnie z
obowigzujgcymi zasadami zardéwno na etapie wykonania, jak i po zakonczeniu wykonania elementu robot stanowiacego
odrgbna cafosé obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgednie z zasadami przyjetymi w kesziorysowaniu.
Przedmiary robét sporzadzone w oparciu o zatozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktaddw rzeczowych KNR.
Jednostkg chmiarowg dla instalacji teletechnicznych sa;

- przewcdy i kable - mb

= Tury ochronne -mb

- listwy i kanaly elektrainstalacyjne PCY -mb

- osprzet - 5z,

- przebicia i przekucia - dlugosé (cm) i $rednica (cm)
- 1komp.

- kg

- 1m

10. Odbidr robét

10.1 Ogélne zasady odbioru robot
Celem odbioru jest finalng ocena rzeczywiscie wykonanych robdt pod wzgledem ich ilosci, jakodcel | wartodcl. Wykonawea
zgtasza gotowost do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumeniy potwierdzajace wykonanie robét

Inwestorowi do akeeptacii.
Cdbiér jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami,

10.2 Odbidr systemu

Instalator systemu jest cdpowiedzialny za:

s udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informacjj,

» za cdpewiednie przeszkolenie pracownikow Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidiowegoe obchodzenia sig z
systermem.

Do szczegoinych obowiazkéw Wykonawcy nalezy:

¢ montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzed, ze sprawdzeniem
wszystkich urzgdzen,

e sprawdzenie w trakcie cdbioru poprawnosc! dziatania wszystkich urzaczer skiadowych i catego systemu,

¢ opracowanie i przekazanie instrukeji cbstugi systemu oraz dokumentacii powykonawczsj,

e zapewnienie zgodnodci wykonane] instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarows),

+  zapswnienie pomocy serwisowej podczas uzytkowania systemu,

»  przed rezpoczeeiem robgt wykonawca powinien zapoznaé sie z obiekiem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie
frontt: robot,

» odbiér koficowy robét moze sie cdbyé po zakonhczeniu wszystkich robét i technicznym potwisrdzeniu poprawnosal i
jakosci wykonanych robodt poprzez wykonanie pomiaréw | badar instalagjj,

* po zakericzeniu robét lub etapu robsdt wykenawca zobowigzany jest do sporzgdzenia i przekazania zamawiajgcemu
dokumentacji powykonawczej zawlerajgcej: protokély z wykonanych pomiaréw i badan instalacji, certyfikaty, atesty i
deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatow i urzagdzen, oraz oéwiadczenie kierownika robot o wykonaniu robét
zgodnie ze specyflkacjg zamawiajacego | wymogami obowlgzujacych przepisow [ norm,

s doktadne terminy i sposéb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modemizacji badz rozbudowy czynnych
instalacjl komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadniaé z adminisiracjg obiektu,

¢ w frakcie wykonywania robot nalezy przestrzegaé postanowien regulaminu porzadkowego obowigzujagege w danym
abiekgie.

» Wykanawca zobowigzany jest do przywrdcenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania nigzbednych
prac wykoriczeniowych, malarskich itp.
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11. Podstawa pfatnosci

Zapisy umowy zawartej pomiedzy Inwestorem a Wykonawca,

Placi sie za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmiarem robdt i podzialem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku
Budowy.

Podzial robét na obiekcie podiegajacych odbiorom czesciowym i koficowym ustala przyjety w umowie wykonawcze]
harmonogram robét zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stanowié podstawg do rozliczenia prac.
Podstawa ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej,

12. Przepisy zwiazane (dokumenty odniesienia)
12.1 Normy

o PN-EN 80286-16 Urzadzenia systemdw elektroakustycznych - czest 16: Obiektywna ocena zrozumiaiosci mowy z
wykorzystaniem wspobtczynnika jakosci fransmisji.

e DIN 4102 cz.12 Zachowanie sie materiatow i slementow pod wplywem ognia. Cz. 12 Podtrzymanie funkeji urzadzen w
przypadku pozaru.

e PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pczarowej. Wprowadzenie.

‘e PN-EN 50200 Metada badania palnoéci cienkich przewoddw i kabli bez ochrony specjainej stosowanych w obwodach
zabezpisczajgcych.

e DIN 4102 cz.12 Zachowanie sie materiatow i elementow pod wptywem ognia. Cz.12 Podtrzymanie funkeji urzadzeh w
przypadku pozarl,

o PN-E-04555-33:1990 (PN-90/E-04555/33) Wyroby elektrotechniczne - Klasyfikacja warunkéw srodowiskowych -
Kiasyfikacja grup czynnikéw $rodowiskowych i ich ostrodci - Stacjonarne uzytkowanie wyrobbw w miejscach
chronionych przed wplywem czynnikow atmosferycznych '

»  PN-B1/E-01002 Przewady elekiryczne. Nazwy i okreslenia.

»  PN-EN 80529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP).

e PN-79T-06460 Mierniki poziomu dzwieku - ogdlne wymagania i badania.

12.2 Inne dokumenty

» Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U. z 2003 .

o nri121, poz. 1138)

« Rozporzadzenie Ministra Infrasfruktury z dnia 15 czerwca 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r. nr 75, poz. 690) z pdzn. zmianami)

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 poz.414).

»  Obowigzuigce PN {PN-IEC) lub odpowiednie normy krajéw UE lub beneficientéw funduszu PHARE w zakresie
przyjetym przez polskie prawodawstwo.

SST0007 Instalacje teletechniczne: Instalacja dZwigkowego systemu nagto$nienia i multimedia

(CPV: 32321200-1, 32322000-6, 38653400-1, 38652100-1, 30232700-1, 32342410-9, 32342400-6, 32343000-9, 32342412-
3, 32341000-5, 32350000-1, 33195100-4, 32331500-7)

1. Przedmiot specyfikacii

Przedmictem ST sg wymagania dotyczace wykenania i odbioru rob6t polegajacych na montazu instalacji nagioénienta i
multimediéw w cbrebie przedmiotowsj inwestycji. ST stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robdt.

2. Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jake dekument kontrakfowy przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w przedmiocie
specyfikacii.

3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz zasad prowadzenia robot zwigzanych z montazem instalacji nagtosnienia
i multimedidw w cbrebie przedmiotows] inwestycji.

4, Materiaty

Wszystkie zakupione przez Wykonawce Materiaty, dia kiorych obowigzujace przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
o jakosci, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na bucowie nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem kompletnoscl i zgodnosci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad Iub wysiapienia watpliwosci, co do jakosci materiatow nalezy przed ich
zamontowaniem poddaé je badaniom ckresionym przez dozér techniczny robdt, Materiafy nie spelniajgce wymagan nie
moga byé uzyte, powinny by przechowywane jedynie w pomieszezeniach przeznaczonych do tego celu, fj. zamknietych i
suchych.

Zestawienie urzadzen | materialow zgodnie z wytycznymi dokumentacii projektowe;.
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5. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonywania instalacji przywotawczej winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
odpowiednich maszyn i sprzaty, gwarantujacych wiasciwa, jakosé robdt.

Roboty mozna wykonac rgcznie lub przy uyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca ponosi odpowiedz alnosé za wszystkie
szkody powstale podczas realizacji | jest zobowigzany do ich usuniecia we wtasnym zakresig | na wiasny koszt.

6. Transport

Wykonawca Jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych rcbét.

Liczba érodkéw fransportu pcwinna gwarantowaé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okredlonymi w dokumentacii
projektowsj, specyfikacji techniczne] | wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacego), w terminie przewidzianym
umowa,

Wykonawca winien wykazaé sig mozliwoscig korzystania z samochedu dostawezego gwaraniujgcego wlasciwa jako$s robot.
Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpleczonre przed ich przemieszezeniem i ukladane zgodnie
z warunkami fransportu wydanymi przez ich wytworcg, dla poszczegdinych materiatow i elementow.

7. Wykonywanie robot

Roboty instalacyjne nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami | wymaganiami ckreglonymi przez zestaw norm i przepisow
budowlanych. Odstepstwa od przedstawionej technologii wykonywania robét sa dopuszezalne po uzyskaniu akceptac)i
inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiadaé wymaganiom ninlejszej specyfikacii, a ponadte uwzgledniad
wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach | warunkach wykonania i odbioru technicznego.

Cato$6 robdt powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem;

*  przepisow bezpieczefstwa | higisny pracy

*  przepisdw dotyczacych ochrony przeciwpozarowe)

s przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych

7.1 Przewody

o Wymiar i materiat przewodu oraz jego izolagia powinny by¢ takie, aby napiecie dowolnego urzadzenia lub elementu nie
byto mnigjsze niz jego minimalna okredlona warto$¢ robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.
Parametry izolacji przewodow muszg zapewniad ich ulozenie w tynku, rurach winidurowych i listwach instalacyjnych,

Polaczenia

Potgczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednia wytrzymatodé mechaniczng i elekiryczng

Polaczenia powinny by¢ od siebie elekirycznie odizolowane

Co polgczen przewodéw nalezy wykorzystywad listwy zaciskowe w elementach

Do pofgezen przewodow mozna wykorzystywaé spacjalne puszki pofaczeniowe, kidre rdwniez muszg posiadad
certyfikat

+ Nie dopuszcza sie fgczenia przewodow w listwach i korytkach instalacyjnych.

7.3 Ochrona

Cale okablowanie powinno byt odpowiednic zamocowane | rozprowadzone, albe zabezpieczone w celu unikniecia
uszkodzenia w Srodowisku, w ktdrym jest stosowane. W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wtynkowa, w
rurach instalacyjnych karbowanych.

7.4 Uktadanie przewodow oraz instalacja urzadzen

Roboty instalacyjne wykona¢ zgodnie z dokumentacia projektowa, Stosownie do dokumentac] technicznej wykonywad
instalacje w rurkach perforowanych z tworzywa PVC mozna wykorzystad przesirzen nad podwieszanym sufitem czy
instalacje wiynkows, w clanach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewowych, we
wnekach kablowych. Szczegdlowe wymagania dotyczace linii kablowych okreéla norma PN-E-05125. Przewody nalezy
ukfada¢ zgodnie z tg norma | Dokumentacja Projektowa,

7.5 Instalacja wtynkowa

Polega na ukladaniu przewodow na $cianach lub sufitach i pekryciu warstwa tynku. Zalatg instalacii jest niski koszt i szybki
mantaz.

+ Trasowanie

o Wykenanie bruzdy

o Odmierzenie i uciecie przewodu

¢ Uldadanie przewodu z mocowaniem
[ 3

1.

-~ @
[ ]

*« & & 9

Pokrycie warstwg tynku
6 Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych
e Trasowanie

35




o  (Odmierzenig i uciecie listwy

»  Wykonanie slepych otworéw

e \Wywiercenie otworow

o  (sadzenie kotkdw rozparowych

«  Nawiercenie otworow w listwie

+  Mocowanie listew za pomocg wkratow

e Zmontowanie slemantow listwy

7.7 Instalowanie przewodow w korytkach instalacyjnych

» ' Qdmierzenie i uciecie przewodu

o Zdiecie pokrywek z listew

s Ulozenie przewcdow z gieciem na fukach | zatamaniach

+ Wprowadzenie przewodu do puszek bad? rozgateznikow.

8. Kontrola jako$ci wykonania robot

+  Celem kontroli rab6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiggnat zatozong jakos¢ robét.
e Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kantrolg robot i jakosci materiafow,

» Wykonawca zapswni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zacpairzenie | wszystkie urzgdzenia

niezbedne do wykonania robot.

»  Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazat Inspekiorowi Nadzoru wszystkie swiadectwa jakosal i
atesty stosowanych materialow. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg byé zainstalowane.

e Przed zatwierdzeniem systemu Kontroli Inspekior Nadzoru moze zazgdaé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

» Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czgstofliwoscly zapewniajacy
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej ST

+ Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
konfreli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa,

» Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadajg wazing
legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgsych procedury bacan.

»  Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiafow ponosi Wykonawca

8.1 Proby wykonane przez producentow

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawcg w ramach ninigjszego konfrakiu

powinny byé poddane probom okreslonym w odnosnych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem

podanym na pismig.

8.2 Prohy i badania wykonane w czasie budowy

Préby i pemiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancii zolacii, biegurowos¢ | cigglodé pofgczen.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miarg postepu

robét wykenawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i pomiarow cla kolejnych fragmentow

instalagji. Wykenanie odnosnych préb powinno by¢ niezwiecznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot;

o Trasy przewodowe — po wylrascwaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodno$é ich przebiegu z
Dokumentacjg Projektowa . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadniat z Inspektorsm Nadzoru.

e Ukladnie Przewodéw — Podczas ukiadania przewod6w i po zakoficzeniu robét kablowych nalezy przeprowadzic
pomiary; zgodnos¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami

»  Sprawdzenie cigglodci 2yt — Sprawdzenie ciaglodci 2yt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé przy
uzyciu przyrzadbw o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznaé za dodatnie, jezeli
poszczegélne Zyty nie majg przerw craz jezeli poszczegéine fazy na obu koricach linii sg oznaczone identycznie.

Wyniki badar (kopie} bedq przekazywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy

przedmiofcwe.

W przypadku zadawalajacych wynikow pomiardw i badaf wykonywanych w czasie wykonywania robot, na wnicsek

wykonawcy, inZynier moze wyrazié zgodg na nie wykenywanie bada po wykonaniu robét.

8.3 Ogledziny po zakonczeniu robét

Po zakohczeniu rabdt, ich kolejnych etapéw oraz preed podaniem napigel wykonawca zobowigzany jest dokonac ogledzin

instalacji z projektem, wlasciwego odbioru | montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzef, szczegdlnie takich, ktore

moglyby spowodowat pogorszenie bezpieczeristwa cbstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane

w dzienniku budowy. W czasie przegladu po zakoriczeniu wykonywania robét nalezy wykona czynnosci.

e sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukc)i i osprzgtu

e sprawdzenie doktadnodcl wykonywanych elementow
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stan przewoddw i osprzetu

ciaglost 2yt kabla | przewoddw

prawidtowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czescl przewodzacych dostepnyceh,
wykonywanie pomiaréw:

o skutecznosci cchrony przed dotykiem podrednim czescl przewodzacych,

o rezystancii izolacji kablii przewoddw.

8.4 Préby montazowe po zakoriczeniu robot

Po zakonczeniu robot wykonawca jest zobowigzany {jesli wezesnigj nie zostat z tego zwolniony) wykonaé badania:
»  cigglodé pofgczen abwoddw

» rezystangji izolacji

*  ochrony przez zastosowanie przegrod i obwoddw wykonanych podczas montazu

» skutecznosci dziatania $rodkéw ochrony przeciwpozarcwe) ‘
Mefody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowiazujgeymi przepisami. ' 1
9. Obmiar robét

Chbmiar rohot bedzie kazdorazowa wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
obowigzujacymi zasadami zarowno na etapie wykonania, jak i po zakoriczeniu wykonania elemeniu robét stanowigeego
odrgbna calost obiektu. Obmiar powinien by¢ prowadzony w jednostkach zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary robot sporzadzono w oparciu o zatozenia kaikulacyjne zamieszczone w katalogu nakladdw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowg dla instalagji teletechnicznych sa;

- przewody i kable - mb

- rury ochronng -mb

- listwy i kanaly elekiroinstalacyjne PCV -mb

- osprzgt -8zt

- przebicia i przekucia - diugosé (em i Srednica (cm)

- 1komp, i
- 1 kg |
- im 7

10, Odbidr robot

10.1 Ogélne zasady odbioru robot

Celem odbioru jest finalna ocena rzaczywiscie wykonanych robét pod wzgledem ich ilogci, jakosci i wartodel. Wykonawca
zgtasza gotowos¢ do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedktada dokumenty potwierdzajace wykonanie robot
Inwestorowi do akceptagii.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z kontraktem i obowigzujacymi normami,

10.2 Odbidr systemu

Instalator systemu jest odpowiedzialny za:

*  Ludostgpnienie Inwestorowi wszystkich dokumentéw informacji,

»  za odpowiednie przeszkolenie pracownikéw Inwestora w stopniu wystarczajacym do prawidiowego obchodzenia sig z
systemem.

Do szczegbinych obowigzkéw Wykonawcy nalezy:

« montaz i uruchomienie systemu zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen,
sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnosci dziafania wszystkich urzadzen sktadowych i catego systemu,
opracowanie | przekazanie instrukcji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,

» zapewnienie zgodnosci wykonane] instalacji z wymaganiami prawa, przepisow budowlanych, przepiséw ochrony
przeciwpozarowsj,

& zapewnienie pomocy serwisowej podczas uZytkowania systemu,

*  przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapoznaé sig z obiektem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie
frontu robot,

»  odbiér koricowy rob6t moze sig¢ odby¢ po zakenczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu poprawnoci |
jako$cl wykonanych robét poprzez wykonanie pomiardw i badan instalacji,

»  po zakoficzeniu robot lub etapu robot wykenawca zobowigzany jest do sporzgdzenia | przekazania zamawiajacemu
dokumentacji powykenawcze] zawierajacej: protokdty z wykenanych pomiaréw i badan instalacji, certyfikaty, atesty i
deklaracje zgodnescei dla zabudowanych materiatow i urzadzen, oraz o$wiadczenie kierownika robét o wykonaniu robot
zgodnie ze spocyfikacjg zamawiajacego | wymogami cbowigzujacych przepisdw | norm,

» dokladne terminy i sposéb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym modernizacji badz rozbudowy czynnych
instalaci komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadniaé z administracjg obiektu,
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e w trakcie wykonywania robét nalezy przestrzegaé postanowier regulaminu porzadkowego cbowigzujgcego w danym
obiekcie. ,

o Wykonawca zobowigzany jest do przywrocenia substancji budynku do stanu pierwotnego oraz wykonania niezbgdnych
prac wykoriczeniowych, malarskich itp.

11. Podstawa platnosci

Zapisy umowy zawartej pomigdzy Inwestorem a Wykonawcs,

Placi sie za jednostki obmiarowe wykonane zgodnie z obmiarem robét i podziatem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku

Budowy.

Podziat robdt na oblekcie podiegajacych odbiorom czesciowym i koficowym ustala przyjety w umowie wykonawczej

harmoncgram robét zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stancwi¢ podstawg do rozliczenia prac.

Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze;.

12. Przepisy zwiazane (dokumenty odniesienia)
12.1 Normy

e PN-EN 60286-16 Urzadzenia systeméw elekiroakustycznych - czeéé 16: Obiektywna ocena zrozumialosci mowy z
wykorzystaniem wspdiczynnika jakosci fransmisj.

e DIN 4102 cz.12 Zzchowanie sie materiaiow i slemeniéw pod wptywem ognia. Cz. 12 Podtrzymanie funkcji urzgdzen w
przypadku pozaru.

o PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowe]. Wprowadzenie.

e PN-EN 50200 Metoda badania painosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony specjalne] stosowanych w cbwodach
zabezpleczajacysh.

e DIN 4102 cz.12 Zachowanie sie materiatéw i elementow pod wptywem ognia. Cz.12 Podfrzymanie funkcji urzadzen w
przypadku pozaru.

e PN-E-04555-33:1990 (PN-90/E-04555/33) Wyroby elektrotechniczne - Klasyfikacja warunkow $rodowiskowych -
Klasyflkacja grup czynnikéw $rodowiskowych i ich ostrosci - Stacjonarne uzytkowanie wyrobow w miejscach
chrenionych przed wplywem czynnikow atmosferycznych

o PN-61/E-01002 Przewody slekiryczne. Nazwy i okreslenia.

e  PN-EN 60528:2003 Stopnie cchrony zapewniane przez obudowy {Kod P).

e PN-79/T-08460 Mierniki poziomu dzwieku - cgdlne wymagania i badania.

12.2 Inne dokumenty

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwiefnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U. z 2003 r.

s nri21, poz. 1138)

« Rozporzadzenie Ministra infrastrukiury z dnia 15 czerwca 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 1. nr 75, poz. 690) z pozn. zmianami)
Ustaws z dnia 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane {Dz.U. Nr 89 poz.414).
Obowigzujace PN (PN-IEC) lub odpowiednie normy krajow UE lub beneficjentow funduszv PHARE w zakresie
przyjetym przez polskie prawcdawstwo,

SST0008 Instalacje teletechniczne: System monitoringu wilgotnosci i temperatury

(CPV: 45300000-0, 45310000-0, 45312100-8)

1. Przedmiot specyfikacj

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych na montaZu systemu menitoringu
wilgotnesci i temperatury w obrebie przedmiotowe] inwestycji. ST stanowi dokument pomocriczy przy realizacji i odbiorze
robét.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jake dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w przedmiocie
specyfikadii.

3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacj dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z montazem systemu monitoringu
wilgotnoéci | temperatury w obrebie przedmiotows] inwestycji.

4. Materialy

Wszystkie zakupione przez Wykonaweg Materiaty, dla ktdrych obowiazujace przepisy przewidujg posiadanie zaswiadczenia
0 jakesci, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materialy powinny byé zaopatrzone w taki
dokument na zyczenie Inwestora. Materiaty na budowie nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci { zgodno$ci z danymi
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producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia walpliwoéel, co do jakoscl materiatéw nalezy przed fch
zamontowaniem peddaé je badaniom okreslonym przez dozér techniczny rob6t. Materialy nie spelniajace wymagan nie
moga byé uzyte, powinny byé przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczenych do tego celu, . zamknietych i
suchych,

Zestawienie urzgdzen i materiatow zgodnie z wytycznymi dokumentacii projektows).

5. Sprzet

Wykonawea przystepujacy do wykonywania systemuu winien wykaza¢ sie mozliwoécig korzystania z odpowiednich maszyn |
sprzetu, gwarantujacych wtasciwa, jakos¢ robot,

Roboty mozna wykonad recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca pones! cdpowiedzialnodé za wszystkie
szkody powstafe podezas realizadji i jest zobowigzany do ich usunigcia we whasnym zakresie i na wtasny koszt.

6. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transpertu, kidre nie wplyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robét.

Liczba érodkow fransportu powinna gwaranfowaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumantacji
projekfowe], specyfikacji technicznej i wskazaniach przedstawiciela Inwestora (Zamawiajacege), w terminie przewidzianym
umowa,

Wykonawca winien wykazaé sie mozliwoécig korzysiania z samechodu dostawezege gwarantujacego wiasciwg jakosé robot,
Na §rodkach transportu przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i uktadane zgodnie
Z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwarcs, dla poszezegolnych materiatéw i slementéw,

7. Wykonywanie robét

Roboty instalacyjne nalezy wykonywac zgodnie z przepisami i wymaganiami okreslonymi przez zestaw norm i przepisow
budowlanych. Odstepstwa od przedstawiong] technelogii wykonywania robét sg dopuszczalne po uzyskaniu akceptac
Inwestora. Wykonawstwo instalacji powinno $ciSle odpowiadag wymaganiom ninigjszej specyfikacji, a ponadto uwzgiedniad
wymagania okreslone w odnosnych normach, przepisach | warunkach wykonania i echioru technicznege.

Catoss robot powinna by¢ prowadzona z uwzglednieniem:

s przepisow bezpieczenstwa | higieny pracy

*  przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowe;

e przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elekirycznych

7.1 Przewody

e Wymiar i material przewodu oraz jego izolacja powinny by¢ takie, aby napiecie dowolnego urzadzenia lub elementu nie

bylo mnigjsze niz jego minimalna ckreslona wartosé robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu.
Parametry izolacj przewodéw muszg zapewniat ich Wozenie w tynku, rurach winidurowych i listwach instalacyjnych.

Polaczenia

Polgezenia przewoddw powinny mieé odpowiednig wytrzymatcsé mechaniczng i elektryczng

Polgczenia powinny by od siebie elekirycznie odizolowane

Do potaczen przewodow nalezy wykorzystywaé listwy zaciskowe w elementach

Do potaczen przewodéw mozna wykorzystywaé specjalne puszki polgczeniowe, kidre rowniez muszg posiadad
certyfikat

» Nie dopuszcza sig taczenia przewodow w listwach | korytkach instalacyjnych.

7.3 Ochrona

Cale ckablowanie powinno byé odpowiednio zamocowane | rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu unikniecia
uszkodzenia w §rodowisku, w ktorym jest stosowane. W przedmiotowym opracowaniu zastosowano instalacje wtynkowa, w
rurach instalacyjnych karbowanych.

7.4 Ukladanie przewodoéw oraz instalacja urzadzen

Roboty instalacyjne wykonat zgodnie z dokumentacjg projektowa. Stoscwnie do dokumentacji technicznej wykonywad
instalacie w rurkach perforowanych z fworzywa PVC moina wykorzystat przestrzed nad podwieszanym sufilem czy
instalacjg wiynkowa, w cianach szkieletowych, w prefabrykowanyeh bruzdach, zatapiana w konstrukcjach wylewowych, we
wnekach kablowych. Szczegdtowe wymagania dotyczace linii kablowych okresla norma PN-£-05125. Przewody nalezy
uktadaé zgodnie z tg norma i Dokumentacig Projektowa,

7.5 Instalacja wtynkowa

Polega na Lktadaniu przewodéw na $cianach lub sufitach i pokryciu warstwa fynku. Zaletq instalacii jest niski koszt i szybki
montaz.

¢ Trasowanie

+  Wykonanie bruzdy

o  QOdmierzenie { ucigcie przewodu

~N
L]
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Uiktadanie przewodu z mocowaniem
Pokrycie warstwa tynku

Instalowanie kanatow i korytek instalacyjnych

Trasowanie

Odmierzenie | ucigcie listwy
Wykonanie élepych otwordw
Wywiercenie otworow

Osadzenie kotkow rozporowych
Nawiercenie otworow w listwie
Mocowanie listew za pomoca wkretow
Zmontowanie elementow listwy

.7 Instalowanie przewodéw w korytkach instalacyjnych

Cdmierzenie i ucigcie przewodu

Zdjecie pokrywek z listew

Utozenie przewoddw z gieciem na fukach i zatamaniach
Wprowadzenie przewodu do puszek badz rozgateznikow.

Kontrola jako$ci wykonania robot

Celem konfroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem, aby osiagnaé zatozona, jakosé robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot | jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia

niezbedne do wykonania robdt

o Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazaé Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa jakoscl |
atesty stosowanych materiatow. Materialy bez tych dokumentow nie moga by¢ zainstaloware.

e Przed zatwierdzeniem systemu kontroll Inspektor Nadzoru moze zazadaé od Wykenawey przeprowadzenia badaf w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykenania jest zadowalajagcy.

e Wykonawca bedzie przeprowadza¢é pomiary i badania materialow oraz robdt z czgstotliwoscia zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentac]i projektowej ST

« Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwodé sg okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
konfroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa,

¢ Wykonawca dostarczy o Inspektora Nadzoru éwiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia posiadajg wazng
legalizacje, zostaly prawictowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

e Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca

8.1 Proby wykonane przez producentow

Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy costarczone przez wykcnawce w ramach niniejszego kontraktu

powinny byé poddane prébom okreslonym w cdnosnych nommach. Wykonanie prob musi by¢ potwierdzone atestem

sodanym na pismie.

8.2 Proby i badania wykonane w czasie budowy

Praby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowac pomiar rezystanc]i izolacji, bisgunowosc i ciaglosé polaczen.

Wykonawca zobowigzany jest zapewnié wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu

rob6t wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentow

instalagiji. Wykonanie ognoénych préb powinno byé niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Badania w czasie wykonywania robot:

« Trasy przewodowe — po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprewdzié zgocno$c ich przebiegu z
Dokumentacja Projektows . Wszelkie odstepstwa nalezy uzgadniat z Inspekicrem Nadzoru.

o Ukladnie Przewodéw — Podczas ukladania przewodow i po zakofczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzié
pomiary: zgodnoé¢ z trasa opracowang w dokumentaci oraz zblizenia | skrzyzowania z innymi instalacjami

«  Sprawdzenie ciaglosci zyt — Sprawdzenie ciagoéci Zyt roboczych | powrctnych oraz zgodnose faz nalezy wykonat przy
uzyciu przyrzadéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznaé za dodatnie, jezel
noszczegolne Zyly nie maig przerw oraz jezeli poszczagoine fazy na obu koricach linii g oznaczone identycznie.

Wyniki badan (kopie) bedq przekszywane Inzynierowi na formularzach wymaganych przez odpowiednie normy

przedmiotowe.

W przypadku zadawalajaoych wynikéw pomiaréw | badait wykonywanych w czasie wykonywania robof, na wniosek

wykonawcy, inzynier moze wyrazi¢ zgode na nie wykonywanie badan po wykonaniu robot.
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8.3 Ogledziny po zakonczeniu robét

Po zakericzeniu robdt, ich kolejnych etapdw oraz przed podaniem napieci wykcnawca zobowigzany jest dokenaé ogledzin
instalacji z projektem, wiadciwego odbioru | montazu urzadzen oraz braku widceznych uszkodzen, szczegdinie takich, kidre
moglyby spowodowaé pogorszenie hezpieczenstwa obsiugi. Wykonanie powyZszych czynnosci powinno zostaé odnotowane
w dzienniku budowy. W czasie przeglsdu po zakanczeniu wykonywania rob6t nalezy wykanac czynnosci;

» sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukgji i osprzetu

sprawdzenie dokladnose! wykonywanych elementéw

stan przewodow f osprzstu

ciaglost zyt kabla i przewodow

praw/dtowosé ochrony przed dotykiem bezposrednim i porednim czescl przewodzacych dostepnych,

wykonywanie pomiarGw:

o skutecznoécl ochrony przed detykiem posradnim ¢zesei przewodzacyeh,

o rezystancii izolacji kabli i przewodow,

8.4 Proby montazowe po zakonczeniu robot

Po zakoriczeniu robét wykonawoa jest zobowigzany (jesli wezesniej nie zostat z tege zwolniony) wykonaé badania:
s - ¢igglosc pelaczen obwodow

e rezystangji izolagj

s ochrony przez zastosowanie przegrod | obwoddw wykonanych podezas montazu

e  skutecznosci dziatania srodkdw ochrony przeciwpoZarowe)

Metody pomiarowe powinny by zgodne z obowigzujacymi przepisami.
9. Obmiar robét

Cbmiar robdt bedzie kazdorazowo wykonany w obecnosel Inspekiora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z
ohowigzujgoymi zasadami zardwne na etapie wykonania, jak i po zakcfczeniu wykenania elementu robot stanowigeego
odrebna cafosé obiektu. Obmiar powinien hy¢ prowadzeny w jednostkach zgodnie z zasadam! przyjetymi w kosztorysowaniu.
Przedmiary rob¢t sporzadzeno w oparciu 0 zalozenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu nakladéw rzeczowych KNR.
Jednostkg obmiarowg, dla instalacji teletechnicznych sg;

* & & & &

- przewody i kable -mb

- rury ochronne -mb

- listwyi kanaly elektroinstalacyjne PCV -mb

- osprzet - szt

- przebicia i przekucia - dfugosé (cm) i Srednica (cm)
- Akomp.

- tkg

- 1m

10. Odhidr robét

10.1 Ogélne zasady odbioru robot

Celem odbicru jest finalna ocena rzeczywiscie wykcnanych robét pod wzgledem ich ilosci, jakosci | wartobci. Wykonawca
zglasza gotowost do odbioru wpisem do Dziennika Budowy i przedkiada dokumenty potwierdzajgce wykonanie robot

Inwestorowi do akceptacji.
Odbidr jest potwierdzenism wykonania robdt zgedrie z kontraktem i sbowigzujgcymi normami.

10.2 Odbior systemu

Instalator systemu jest odpowiedziainy za:

e udostepnienie Inwestorowi wszystkich dokumentow informacii,

s 7za odpowiednie przeszkolenie pracownikdw Inwestors w stopniu wystarczajacym do prawidtowego obchodzenia sig z
systemem.

Do szezegdinych obowigzkdw Wykonawcy nalezy:

« montaz | uruchomienie systemu zgednie z instrukcjami i zaleceniami producenta urzadzen, ze sprawdzeniem
wszystkich urzadzen,

»  sprawdzenie w trakcie odbioru poprawnoscl dziatania wszystkich urzadzer skfadowych i calego systemu,

e opracowanie i przekazanie instrukgji obstugi systemu oraz dokumentacji powykonawczej,

» zapewnienie zgodnosci wykonanej instalacji z wymaganiami prawa, przepiséw budowlanych, przepisow ochrony
przeciwpozarowe],

»  Zzzpewnienie pomocy serwisowej podczas uZytkowania systemu,

»  przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapoznaé sie z obiekiem, oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowame
frontu robgt,
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adbiér koficowy robét moze sie odoyé po zakoriczeniu wszystkich robét i technicznym potwierdzeniu poprawnosci i
jakosci wykonanych robat poprzez wykonanie pomiaréw i badar instalacii,

po zakonczeniu robot lub etapu robét wykonawca zobowligzany jest do sporzadzenia i przekazania zamawaajqoemu
dokumentacji powykonawcze] zawierajgce]: protokély z wykonanych pomiaréw | badari instalacji, certyfikaty, atesty |
deklaracje zgodnosci dla zabudowanych materiatow i urzadzen, oraz oéwiadezenie kisrownika robot o wykenaniu robct
zgodnie ze specyfikacja zamawiajgcego | wymogami obowiazujgcych przepisow i norm,

doktadne terminy i sposéb przeprowadzenia prac w zakresie dotyczacym medernizacji badz rozbudowy czynnych
instalacjl komputerowych i informatycznych nalezy kazdorazowo uzgadniac z administracja obiektu,

w trakcie wykonywania robot nalezy przestrzegat postanowief regulaminu porzadkowego obowigzujacege w danym
obiekcie.

Wykonawea zobowigzany jest do przywrécenia substancji budynku do stanu pierwoinego oraz wykonania niezbgdnych
prac wykonczeniowych, malarskich itp.

Podstawa ptatnosci

Zapisy umowy zawarts] pomigdzy Inwestorem a Wykcnawca,

Placi sie za jednostki obmiarows wykonane zgodnie z obmiarem robot i podziatem na typy prac oraz z zapisami w Dzienniku
Budowy.

Podziat robét na obiekcie podlegajacych cdbiorom czgéciowym i koricowym ustala przyjety w umowie wykenawcze]
harmoncgram robot zaakceptowany przez inwestora. Harmonogram ten bedzie stanowié podstawg do rozliczenia prac.
Podstawg platnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczsj.

12. Przepisy zwigzane (dokumenty odniesienia)
12.1 Normy

PN-EN 60286-16 Urzadzenia systemdw elekircakustycznych - czes¢ 18: Obiektywna ocena zrozumialosci mowy z
wykorzystaniem wspétezynnika jakosci transmisji, :

DIN 4102 ¢z.12 Zachowanie si¢ materiatow i elementow pod wplywem ognia. Cz. 12 Podtrzymanie funkaji urzadzen w
przypadku pozaru,

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowsj. Wprowadzenie.

PN-EN 50200 Mstoda badania painosci cienkich przewodow i kabli bez ochrony specjainej stosowanych w obwodach
zabezpieczajacych.

DIN 4102 ¢7.12 Zachowanie sie materialow i elementow pod wptywem ognia. Cz.12 Podtrzymanie funkcji urzadzen w
przypadku pozaru.

PN-E-04555-33,1990 {PN-90/E-04555/33) Wyroby slektrotechniczne - Klasyfikacja warunkow $rodowiskowych -
Klasyfikacia grup czynnikéw érodowiskowych i ich ostrosci - Stacjoname uzytkowanie wyrobow w migjscach
chronionych przed wplywem czynnikéw atmosferycznych

PN-81/E-01002 Przewody elekiryczne, Nazwy | okreslenia.

PN-EN 60529:2003 Stopnie cchrony zapewniane przez obudowy {Kod IP).

PN-79/T-06460 Mierniki poziomu dzwicku - cgdine wymagania i badania.

12.2 Inne dokumenty

Rozperzadzenie Ministra Spraw Wewngtrzaych i Administracii z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarows] budynkdw, innych obiektow budowlanych i terenow (Dz.U. z 2003 .

nr 121, poz. 1138) '

Rozperzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwca 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 1. nr 75, poz. 680) z pézn. zmianami)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 pcz.414).

Obowigzujace PN (PN-IEC) lub cdpowiednie normy krajow UE lub beneficjentéw funduszu PHARE w zakresie
przyjetym przez polskie prawcdawstwo.
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